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Introduccion

WISER™ Vibe Pro es una aplicacion de analisis de vibracidén practica y completa, con la que podemos
diagnosticar e implementar planes de mantenimiento predictivo en maquinas rotatorias. En el siguiente
documento describiremos las herramientas contenidas en la aplicacién y su funcionamiento, para mas

informacién contacta al equipo de Soporte Técnico de Erbessd Instruments®,

De forma general, la aplicacién cuenta con 6 secciones:

Opciones

Analisis ' — ' El-Analytic

Iniciar sesion

Archivos
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1 Iniciar sesion™

Para conectarte a tu cuenta de El-Analytic™ desde

WISER™ Vibe Pro, debes seleccionar el botén central

il E1ANALYTIC 4

Ingresa tu usuario y contraseia para acceder a tu

cesar@erbessd-instrun

cuenta. Presiona para iniciar

sesion.

Si tienes mas de una base de datos elige a cual quieres il E1ANALYTIC il ELANALYTIC

vd?[._:."}wi

conectarte. Has clic en ™ para cargarla, o en

para salir de tu cuenta.

Una vez que nos conectemos, en la pantalla
principal, el botén central mostrara un borde
verde, confirmando que te encuentras conectado

a El-Analytic™




2 Ventana de Analisis

En la seccion de analisis tenemos diversas herramientas
utiles para trabajar con nuestros datos de vibracion,

utiliza el boton sefialado para acceder a esta seccién

¢ Analysis i 2

Se muestra la ventana de anélisis, donde

N B
\ 1 | A l’ [
o bp altll} A i r\’ﬁjw.'»'\] vemos...
£ o AN L Y Wv Al
E M
. Al 1. La Forma de Onda en el Tiempo (TWF) y la
g G : Transformada Rdpida de Fourier (FFT).

2. Lasopciones de andlisis *

2 | 3. Atajo al administrador de conexiones
E 4
)
(connection manager)
; 0 700 400 00 B0
‘¢ o Hz
B T B3R T o 3

2.1 Connection Manager (Administrador de Conexiones)



El administrador de conexiones nos permitira conectarnos a un acelerometro inalambrico triaxial Phantom™

o WISER™ 3x.

Puedes acceder desde la pantalla principal, en la esquina inferior

o)

derecha seleccionando

52 Analysis E , . P
/ O através de las opciones de analisis,
o > = é OPTIONS
- como se muestra en la seccion:
?*" & Connection Manager

Opciones de Andlisis

Al entrar al administrador de conexiones tendremos 4 opciones:

1. WISER™ (Wifi): 2. Bluetooth Devices:  3.Bluetooth devices setup: 4.Generator:

'_ Wiser (W|F|) @ Bluetooth devices @ Bluetooth devices Setup III Generator

2.1.10pcion 1: WiSER™ 3x
Back

Has clic en “Connect to WiSER™” para conectar el teléfono a la ® wiser (wiFi) ® Phantom

red Wifi del WiSER™ 3x.

Connect to Wiser

Will attempt t ect to Wiser using Wif

Al conectarte veras lo siguiente:
® wiser (WiFi)

Connected to WiSER™ 3X

Connected to . _
WISER 3X o Disconnect: Se desconecta del WiSER™ 3x.

Disconnect

Pég. 7



Resolution

Lines of resolution (Lineas de resolucion):

Select Recording Time: Cambia el tipo de medicion a
Tiempo de Medicién (Recording time).

Mode: Elige grabar 3 ejes (triaxial) 6 1 solo eje (single axis).
(Si seleccionas 1 eje, podras elegir cual eje medir (x, y 0 z))
Lines of resolution: Elige las lineas de resolucion que se
desea utilizar para la medicion.

Interval: El tiempo de cada actualizacion de datos durante

la grabacion.

Recording Time (Tiempo de Grabado):

Select Resolution Lines: Cambia el tipo de medicion a
Lineas de resolucion (lines of resolution).

Mode: Elige grabar 3 ejes (triaxial) 6 1 solo eje (single axis).
Recording time: Selecciona el tiempo de grabado (te dira
las lineas de resolucién y la frecuencia Maxima
correspondiente a ese tiempo).

Infinite recording: La grabacion no se detendra hasta que
el usuario lo haga manualmente (Max. 1000s).

Hold data: Almacenara datos para poder observarlos todos
al final.

Interval: El tiempo de cada actualizacion de datos durante

la grabacion.

Extras

Reference: Utiliza el acelerometro de referencia conectado

al WiSER™ 3x como un canal adicional.

Record Reference only: Solamente grabara los datos del
acelerémetro de referencia conectado al WiSER™ 3x.

Lines of resolution (Lineas de resolucion):

Resolution
Select Recording Time

Mode

Lines of
resolution

Interval

Recording Time (Tiempo de Grabado):

Resolution
Select Resolution Lines

Mode -

Recording Time
(secs)

e

Infinite Recording

Hold data (

Interval =
Extras

Reference 'H_ )

Record Reference only [ @
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Sync Averaging

e Synchronous averages: NUmero de promedios por hacer.
e Sync to frequency Hz): Por defecto selecciona el 1X

detectado en su ultima grabacion.

Connected to WISER 3X

Dlzonnnest

El boton © , hos confirma que

en el para grabar datos.

estamos conectados, has clic

Sync
Averaging

Synchronous 0 9l
averages

numaber or aver 1ges to perform

Sync to _ 8 4
frequency (Hz) Lo

by default it selects the detected 1X on your

t recording. If you wish to change 1x go to

Frequency Units - Set 1x

pantalla principal de analisis.

< Analysis

Una ves que termines de configurar tu WiSER™ 3X, has clic en

en la parte superior izquierda para regresar a la

Pdg. 9



2.1.20pcion 2: Dispositivos Bluetooth

Has clic en “Scan bluetooth sensors” para
escanear los sensores Phantom™ cercanos (es

necesario activar el bluetooth del dispositivo).

ser (WiFi) e Bluetooth devices

Scan bluetooth sensors
Will refresh and look for Bl E sensors

N

Se mostraran los sensores bluetooth detectados, como los phantom™ o el WiSER™ 3x Mini.

Sensores entu
MA1 Vibracion (2) &b

LR 8691
G2 HR 0895
Sensores
fueradetu nknown (3) @

base de datos

189257931

High rang

189277637

Veras los sensores registrados en la base de datos

debajo del nombre de la maquina a la que estan

configurados. Nota: es necesario aplicar

herramienta “Download phantom info”. Ejemplo:

e Maquina: MA 1 Vibracion

e Sensores: LR 8691 & G2 HR 0895

Oculta las secciones con &9 y expandelas con

Para cada dispositivo observaras la intensidad de la sefal

, €l nivel de bateria @ © .. Para los sensores phantom™ podras .

observar el nombre o el nUmero de serie, para el WiSER™ 3x mini,

veras “Wiser mini”,

189277398
° O £ Highrange
189277637
° D £ Highrange
Wiser mini

° D & 444444444

la
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Wiser mini

o D & 444444444

Selecciona o para observar el nivel de la bateria = ,la

-
-.,[.‘:; "‘,, O . .
v 0.00 rmm/s temperatura interna ™ y |os valores rms del eje x, y & z.
10 n
189277398
O & High range
Elige al sensor que te quieres conectary has clic en . 189277637

o
D & High range

Una vez conectado, veras las configuraciones del sensor

bluetooth: R i
Disconnect N « Disconnect: Se desconecta del dispositivo.
Download phantom info + Download phantom info: Descarga la informacién
' de la maquina asignada a cada phantom™.
Maoe Triaxial +Mode: Elige grabar 3 ejes (triaxial) 6 1 solo eje (single
axis).
Axis \ . . . . . p .
g + Axis: Si seleccionas el single axis mode, podras elegir
A cual eje medir (x,y 0 z).
Sample Rate 256
' «Sample rate: Selecciona la tasa de muestreo en kHz.
— e + Range: Elige el rango de amplitud (puede cambiar
. dependiendo del tipo de sensor).
Back ~—
J_" Bluetooth devices setup
. Back: fps s
Selecciona para regresar a la pantalla de analisis.

Disconnect
Download phantom info
4 to eact
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@®

En la pestana de analisis, el boton ® ,
te confirma que estas conectado, hasclic

en el para grabar datos.

2.1.3. Configuraciones de los dispositivos Bluetooth
En el este menu podremos pre-configurar los sensores bluetooth, es decir, en esta pantalla puedes elegir

las configuraciones por defecto de los dispositivos bluetooth. De esta manera, cada ves que te conectes a

un phantom™ o un WiSER™ 3X Mini, tendra de inicio estas configuraciones.

sDownload phantom info: Descarga la informacion de la
maquina asignada a cada phantom™.

+Mode: Elige grabar 3 ejes (triaxial) 6 1 solo eje (single axis).

+ Axis: Si seleccionas el single axis mode, podras elegir cual eje
medir (x,y 0 z).

« Sample rate: Selecciona la tasa de muestreo en kHz.

+ Range: Elige el rango de amplitud (puede cambiar

dependiendo del tipo de sensor).

Download phantom info
Mode -

Triaxial
Axis

Sample Rate

Range -
+8g
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2.1.4Signal Generator (Generador de senales)

Esta seccion te permite generar una sefal para fines didacticos, puedes personalizar la sefal de acuerdo

con tus necesidades. Usa el boton ﬂ para desplegar las opciones de cada seccion, y G ocultarlas.

General
¥
Files: Puedes usar para guardar la sefal en el General °
dispositivo. Has clic en . para elegir y abrir una de las Files v B

sefales previamente guardadas.

Channel count

Channel Count: Elige el niUmero de canales que deseas en la

Sample Rate p
sefal (maximo 4). 4800(
Sample rate: Selecciona la tasa de muestreo. Interval " Deee
Interval: Selecciona el tiempo la actualizacién de cada dato time for each refresh data during recording

durante la grabacion

Real Time
Hold data: Almacena los datos para mostrar la

sefal completa.

Recording time: Selecciona el tiempo de grabacién
en segundos.

Infinite recording: Genera una sefal sin un limite
de tiempo, debes detener la grabacion
manualmente.

Connect for real time: Simula una grabacion en

tiempo real en la ventana de analisis con e

Generate now: Presiona " para abrir la pestafia

de analisis con la sefal generada.

Hold data

Real time o
@)

Recording time — 100

Infinite recording

Connect for real time a

Generate now

NOTA:

Activar Q

Desactivar
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(1.‘.hannel: Ch
En la parte de abajo, veras los canales que agregaste
ghanneI:Ch - anteriormente, por ejemplo, en esta sefal agregamos tres

o canales. Para cada canal veras las siguientes opciones:
ghannel: Ch e

e Name: Puedes personalizar el nombre del canal, has clic en la

. . Channel: Ch
casilla para escribir el nombre que gustes. 1
e Components: Cada canal puede tener varios componentes, — .
casa uno con diferentes opciones, elige la cantidad de
Components

componentes que confirman la sefal.

Component 1
Component
P » i . Component 2
En esta seccion veras los compontentes de la sefal que agregaste

. . Component 3
en la casilla anterior.

P
Puedes cambiar el orden de los componentes, has clic en para subir el componente una posicién o

para bajarlo una posicion. Ejemplo, subiendo el component 3 dos posiciones:

Component 3

Component 1 ! 1

Component 2 . P

Hasclicen paramostrar las opciones de cada componente. Las opciones son las siguientes:

Pég. 14



Component 3 ! 1 . ;
e Name: Puedes elegir el nombre del componente, has clic

- Component en la casilla para escribir el nuevo nombre.
Type e Type: Selecciona el tipo de sefal del componente,

senosoidal, rectangular, entre otros tipos.
Amplitude (g)

) 1O I e Amplitude (g): Selecciona el valor de la amplitur en g’s.
Frequency (Hz) 250  + e Frequency (Hz): Elige la frecuencia de la sefial del
R componente en Hz. Abajo te mostrara el periodo en
Phase () 0 segundos dependiendo de la frecuencia que elijas.
---Modulator . , e Phase (°): Selecciona el agulo de fase de la sefial.
--Modulator
En esta seccién puedes agregar una sefial moduladora al componente que elijas, has clic en para

mostrar las opciones del modulador, que son las siguientes:

--Type: Selecciona el tipo de sefial, senosoidal, rectangular, ---Modulator

entre otros.
Type sine

--Amplitude (g): Selecciona el valor de la amplituren g’s.

) ) B ---Amplitude (g) 1.800
--Frequency (Hz): Elige la frecuencia de la sefal del '

componente en Hz. i“F)'eq”e"CV —~ 250 +
Hz

Una vez abierta una sefial, ya sea una guardada anteriormente o la que generes al momento, la verasen la

pantalla de analisis. Ejemplo:

o CH1 CH2 CH3

O

o CH1 CH2 CH3

113

(14 Feb) FFT
200 Eu Feb) TWF 60

mmy/s

0 50 100 150
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2.2 Opciones de Analisis

-

. 4 k) . . - . .
Para acceder a las opciones de analisis, has clic en los tres puntos * ubicados en la parte superior derecha,

Ahi tendremos las siguientes herramientas:

OPTIONS

& Analysis l

¢’ Connection Manager

< Chl Ch2 Cha Eh4 O X N
WE K Disconnect
100 | : A ;
o<l
A AR o AW A o
> ph:y:‘f,‘ ﬁwll'&ﬁﬁ&‘;':\};‘iéﬁ <7 Select Triaxial Position
i LAY sl -
AL Rk -
100 " W FILE SYSTEM
04 0.45
I |"'*‘ Save file

W Clear screen

Donde:
Connection Manager: Abrira el administrador de conexiones, que fue

¢ Connection Manager explicado en la seccion: Connection Manager (Administrador de

Conexiones.

" Disconect: Con esta opcion nos desconectamos del dispositivo que se esté
Bl Disconnect

utilizando en ese momento.

Select Triaxial Position: Selecciona en que posicion se encuentra tu sensor

<V Select Triaxial Position  t1j5yia. Elige la opcion de la ventana desplegada:

. Save File: Te permite guardar la sefial grabada como un archivo .ANL. Al
[ Save file

seleccionar esta herrmienta, veras:
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Save File:

Para guardar la senal en una carpeta, crea una nueva con ,oelige —
e MName
una carpeta de las que ya han sido creadas:
Mechanics
Machanica
Electr
Electr
CcC e

Elige el nombre del archivo debajo en:
2022-02-10 15-32-58

Cancel

Presiona Heii para guardar la senal, o

para cancelar. m

Clear screen: Quita cualquier sefal que se encuentre actualmente abierta

i Clear screen ] L )
| en el area de analisis, despejando la ventana.

2.3 Herramientas de Visualizacion

En la siguiente imagen, podemos observar la Forma de Onda en el Tiempo o el TWF (Time Wave Form), y la
Transformada Rapida de Fourier o FFT (Fast Fourier Transform) de una sefial de vibracién grabada en WiSER™
Vibe Pro:

o X'y 2 D) v - o x Y

49

(11 Feb) TWF ) (11 Feb) FFT

mm/s

250 500 750 1,000
Hz

23 2325 235 2375 24 0
sec RMS
e N T oo ]

En esta seccion contamos con varias herramientas, las cuales seran descritas a continuacion.
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Zoom horizontal y vertical
Puedes realizar un zoom horizontal o vertical dibujando con el cursor sobre la sefal el area que deseas

observar. También puedes utilizar la barra de zoom que se encuentra debajo del TWF y el FFT para hacer un
zoom horizontal en la grafica, no puedes utilizar esta barra para hacer un zoom vertical.

Ejemplo de zoom horizontal:

<
x
<
.
(@)
X
<

o] vz | o x

o Xv2 o x| e e XY o | % |( &
mms FFT mmls " FFT
15 - S 15 &
10 0 |
; ok
|
0 - 0 o
0 200 400 600 800 50 100 150 200
RMS Hz RMS Hz
¢¢ b * e Barra de zoom ¥
Ejemplo de zoom vertical:
o XYz o X $ o XY Z | 7% s

mm's FFT

10

80 100 120 80 100 120

NS Hz

¢ N e >
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NOTA: Si realizas un zoom en la grafica TWF, automaticamente se realizara el mismo zoom en el FFT, sin
embargo, realizar un zoom directamente en el FFT, no afecta al TWF.

Regresar Zoom
Esta herramienta = elimina el ultimo zoom que se ha realizado, vertical u horizontal.

Lo

s

10

s e s x vz |o|x|(a

mmis FFT

15

10

5

0 S B 3

0 200 400 600 800

s Hz ’MS Hz

Eliminar Zoom
Al usar esta herramienta <, se elimina por completo el zoom, regresando al tamano original de la sefal.
< o ¥ Z e (&

mns TWF

o) X vy » N & - 1 25 2 D T 3
mis FFT
mm/s FFT 15
10
i 10
8 !
H 5
6 i
0 —— TS 4 — - - e
80 100 120 0 200 400 600 800
‘ nMs Hz aMs Hz

Pdg. 19



o

Utiliza el siguiente botén

Lo xvzaxE

mm/s FFT
10
5
0
0 200 400 600 800
AMS Hz

(1) .

Presiona el botén

Expandir TWF & FFT

. Analysis
o ¥vz|s | % |-
w; TWF

=) o
=3
=
s
=
X
==
=
i —
=
=
e —
e
p—
—
——
o, <

para regresar a la pantalla original.

i Analysis
o R SR E
zum TWF

15

10

03 038 04

w" FFY

Analysis

100 200

paraque la grafica del TWF, o el FFT ocupe la pantalla completa del dispositivo.

w

Analysis

FFT

mm/s

10

Hz

vz | 5| %
FFT
400 600
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Activar/Desactivar Ejes
En el TWF y el FFT, es posible Activar y/o desactivar los ejes (x, y & z) con los botones X Y 7 parael TWFy

X ¥ 7 parael FFT.

«*
o

YZ 1 Q| X 5

o —ly v 2] o5 x

s _ TWF s FET

RMS Hz

Ejemplos:
TWF con solo el eje X TWF ConelejeX&Z
@ X O x 4 o XvZ || x|(e
0.3 0.32 0.34
FFT con el eje Y & Z FFT con solo el eje Y
@ Yz O x [ ¢ e y o | % |(a
g FFT 9 T

0 50 100 150 0 50 100 150

RMS Hz RMS Hz
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2.4 Herramientas del TWF

En la esquina superiorizquierda de la grafica, en el boton € tenemos la seccion de herramientas u opciones.

| fmes—— X ¥

(11 Feb) TWF

mm/s
(=]

-10

“

2.18 219 22

sec

s PRSTRERR O

2.4.1Channels (Canales)

En esta seccion puedes elegir entre los tres canales medidos, si seleccionamos el modo triaxial. Para cada

Channels (3)

L3

Units

Markers

Zoom

Advanced

canal tenemos 3 opciones: 1. Visibility (Visibilidad), 2. Markers (Marcadores)y 3. Locate(Ubicar).

Channels (3)

Channel 1
Channel 2

Channel 3

Te permite activar/desactivar un canal,

si esta herramienta esta activada o

el canal seleccionado se mostrara en la

grafica, si esta desactivada y

entonces este canal permanecera
oculto.

Nota: Cada canal corresponde a un gje.

Channel 1

Visibility | l"
Marker

Locate

Visibility (Visibilidad)

Channel 1

Visibility

k

Ejemplo. Desactivando canal 1:



Marker (Marcador)

Channele (3) Con esta opcién, puedes colocar un marcador sobre el canal que elijas.
h | ore
Channel 1 Utiliza el cursor para colocar el marcador en el punto deseado, o usa la
ity @@ barra de marcador ubicada debajo de la grafica para mover el
Visibility @&
marcador.
Locate Selecciona para colocar el marcador,0 = para cancelar.
Ej. Marcador colocado:
Lo Marcador X ¥ & D) ¥ -

o XY

o

(11 Feb) TWF

(11 Feb) TWF

B 0,964 06727
£ 0 \J
E
! i %
218 2.19 2.2
2.18 sec
M . 0.96 0.97 0.98 0.99

d}«&md de marcador W -

Locate (Ubicar)

Funciona de la misma manera que un marcador, sin embargo, esta

. . Channels (3)
herramienta solamente te permite colocar el marcador sobre un punto

medido de la grafica mientras que los marcadores pueden colocarse entre p—

puntos.

Visibility @ .

Al mover el cursor automaticamente buscara el punto medido mas

cercano. Marker

Selecciona para colocar el marcador,o0 ~ para cancelar. Locate
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Ej. Marcador colocado:

X ¥ Z S
o D X = o X Y 2 5 x a
Locate -
(11 Feb) TWF
! ' . (11 Feb) TWF
; : 5
. |
£ 0 | N1/ i /\
£ ! &2, i [ 0964 -0.6898
L Ty Aeosente 'S [ESRRN SR RS S SR £ 0 :
-5 £ ]
! 5 |
0.96 0.97 0.98 0.99
0.964 sec i
W = 096 097 098 099
ﬁ)‘— Barra de marcador AV "lwsec v
o X Y B

(11 Feb) TWF

Puedes utilizar el atajo a esta herramienta ¥ ubicadoenla
esquina inferior derecha de la grafica del TWF.

2.4.2 Unidades (Units)

Units
g
La herramienta units o unidades, te permite cambiar las unidades
mostradas en el eje y de la grafica del TWF. m/st
mm/s
inch/s
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Ejemplo:

Units

(11 Feb) TWF

-10

2.4.3 Markers (Marcadores)

En la seccién de marcadores puedes observar cuatro opciones.

Markers

Clear all
Marker
Transient

Edit markers

La primera opcién Clear all, elimina cualquier marcador agregado anteriormente. Abajo, hablaremos de las

otras herramientas:
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Marker (Marcador)

Con esta opcioén, puedes colocar un marcador

sobre el canal que elijas.

Utiliza el cursor para colocar el marcador en el
punto deseado, o usa la barra ubicada debajo de la

grafica para mover el marcador.

Selecciona para colocar el marcador, o

para cancelar.

Lol Marcador X ¥ & 2] %

(11 Feb) TWF

e R

2.19 2.2
2.18 sec

ﬁ«}hud de marcador

Transitorios (Transient)

o X O % #

(11 Feb) TWF

mm/s
o

2.24 2.26
2.23 sec

—————

() <u—(jica F con la barra

Después mueve el primer transitorio (t1) con la barra
inferior. El resto de los transitorios se colocaran
equidistantes a t1 hacia la derecha, la distancia entre

ellos es la misma distancia que hay de F a t1.

Selecciona para agregar/eliminar un

transitorio. Selecciona =~ para cancelary para

confirmar el proceso.

Dibuja puntos transitorios sobe el TWF.

Primero ubica la frecuencia fundamental (F) en el

TWF con la barra de marcador, y presiona

L3

confirmar la posicion, o ' para cancelar.

1

Primer transitorio

i
A
|

2 p WY o
YAY Yp ¥ 7

224 2.26

)

i.23 -0.0018 sec

para
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Tercer transitorio

t10
[

2.26

i.23 -0.0039 sec

ﬂ

4 L

Presiona para que tu posicién actual se
vuelva el transitorio inmediato a la

derecha/izquierda.

Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar dos

. » - -7
cliccsen  , la posicién actual se mueve de tl a
t3, si mueves la barra inferior ahora, el tercer

transitorio se movera.

Edit Markers (Editar Marcadores)
Esta herramienta te permite editar cualquier marcador agregado anteriormente. Al seleccionarla se

despliega la ventana de edicion.

En la columna Text observamos el nombre del

marcador, dependiendo del tipo de este.

En la columna Freq podemos ver en que frecuencia se

encuentra este marcador.

Por ultimo, a la podemos eliminar el marcador con *

Text Frec
e req Please enter Text
F 744 Text
0K CANCEL
Text Freq Please enter Frequency

\ Frequency

0.07440839583333334

OK CANCEL

Text Freq

Puedes hacer clic sobre el valor numérico
de la frecuencia y el nombre de un

marcador para modificarlo manualmente.

Pdg. 27



En la parte inferior de la ventana, tenemos herramientas

utiles para modificar los marcadores.

Al seleccionar B Channels se agrega una columna en la

ventana de edicion.

Please enter Channel

14 \ Channel

2

OK CANCEL

Al seleccionar # SlckioFoint se aorega una columna en

la ventana de edicién para cada marcador.

Si el valor en la columna es false significa que el
marcador puede moverse dependiendo de la posicidon

en la grafica.

Si el valor es true el marcador se mantendra en la
posicion actual aunque se modifiquen los demas

marcadores de su grupo.

Puedes dar clic sobre el valor para cambiarlo.

B3 Chann [ ] Stickto Point Locate

En esta columna podremos observar en que
canal se encuentra este marcador (tendremos

un canal por cada eje).

Puedes dar clic sobre el valor numerico del

canal para modificarlo manualmente.

Channels 5 ticK 1 I Locate

NOTA: Este proceso, funciona de la misma manera para los marcadores del FFT, que se veran mas adelante

en la seccion: Herramientas del FFT:

Editar marcadores (Edit markers)
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2.4.4Herramientas Avanzadas del TWF (Advanced)

Advanced

Circular TWF

En la secciéon de herramientas avanzadas, tienes Orbits

cuatro opciones: Bode plot

Filter

Play sound

2.4.4.1 Circular TWF

El “Circular TWF” o la Forma de Onda Circular en el tiempo, selecciona esta herramienta para desplegar el

grafico en la parte posterior de la pantalla de analisis.

Advanced i
e Circular TWF - (units: mm/s) X

Circular TWF -O-x O~ !400 z 270

LS. 360 %

Orbits

Bode plot

Filter

Play sound

Aqui puedes activar/desactivar los ejes al igual que con el TWF con los botones -O-% -O-Y -O-2,

Ejemplos:
EjeX&Y EjeZ Eje Y
o Circular TWF - (units: mm/s) X Fo Circular TWF - (units: mm/s) X o Circular TWF - (units: mm/s) P
sk Z»m - ,i ~ S00 0 1 ‘..nm—C)_ﬂ,Z. A —. 2300 - }(::u — I, _ 30D ‘¢

90
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También es posible aplicar un filtro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del rango utilizado

en la Transformada Rapida de Fourier (FFT), has clic en € y agrega el filtro.

o [ - (units:
\Clrcular TWEF - (units: mm/s) X o ol TWE - (HitiE ifie) o

O-X -O-Y -O-2 270 i
L Filter > Filter to FFT Range

Grdfico de Orbitas (Orbits)
La grafica de orbitas es una gran herramienta muy util para el analisis de la vibracion, selecciona esta

herramienta para desplegar el grafico en la parte posterior de la pantalla de analisis. NOTA: Las unidades de

la grdfica seran las mismas del TWF.

Advanced

o Orbit Plot - (units: mm/s) X
Circular TWF
3
2 />
1
Bode plot 7 0
1 4
Filter : [/
i ‘sv
8506355 TS501505 0V 701520
Play sound

En el gréfico de Orbitas, es posible aplicar un filtro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del

rango utilizado en la Transformada Rapida de Fourier (FFT), has clic en € y aplica el filtro.

O\O[bn e & Orbit Plot - (units: mm/s) X
Filter Filter to FFT Range
3
2 /)
1
)
2)

ot
J\_—___—/
%005 11.5201510-5 Dy 101520
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Filter (Filtros)

Advanced

Circular TWF

Orbits

Bode plot

Filter

0-7692 sec

Band Pass

Filter

Band Reject

Play sound

Clear Filter

Sin filtro

Band Pass (Pasa bandas)
Aplica un filtro pasa-bandas a la sefial. Ejemplo:

Con filtro

XY 2 || X s

TWF (Filtered)

Band Reject (Exclusion de banda)

Aplica un filtro elimina-bandas a la sefal, ejemplo:

Sin filtro Con filtro
o vz [o]x (e o xvz|o|x|e
P TWF (Filtered)
0.1
0
0.1
0315 0318 032 0323 0325
ec
.
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Clear Filter (Quitar filtro)
Elimina cualquier tipo de filtro que se le haya aplicado con anterioridad a la grafica, regresandola a su forma

original. Ejemplo:

o XYz O X% s Filter
0-7692 sec
Band Pass
Band Reject
0.315 0.318 0.32 0.323 0.325
ec
e e v Clear Filter

Play sound (Reproducir sonido)
Esta herramienta interpretara la vibracién en forma de sonido, y lo reproduce con la bocina del dispositivo,

has clicen Play sound para reproducir el sonido.

Advanced

Circular TWF
Orbits
Bode plot

Filter

Play sound
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2.5 Herramientas del FFT

Al igual que el TWF, en la esquina superior izquierda de la grafica del FFT, podemos observar el menu de

opciones, has clicen € .

X Y S
(16 Feb) FFT Channels (3) Zoom
Units Envelope Alarms
Freq Units Window
- NSRS S
Markers
75 100 125 Advanced
Hz
2.5.1Channels (Canales)
Channel 1
Channels (3)
., visibility @)
En la seccion de canales, tenemos un total de —
4 opciones: MR
Channel 2
Locate
Channel 3

Phase

Visibility (Visibilidad)
Ejemplo. Escondiendo el canal 1 (eje x):
Nos permite activar/desactivar un canal,

o X O X B

si esta herramienta esta activada el Pr— o FrT
canal seleccionado se mostrara en la 05 /\\

g Visibility ] 05 e
grafica. :

O B e |
. Marker :M 1 - = -

Cada canal corresponde a un eje. & 2
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Markers (Marcadores)

o) X 5 | X

Marcador

O

FFT

0A17n§h/s

0.5

¢ 0 10 20 30

_<) h I\/IOVOr

Selecciona

Con esta opcion, puedes colocar un marcador sobre el

canal que elijas.

Utiliza el cursor para colocar el marcador en el cualquier

lugar del grafico, o usa la barra ubicada debajo.

para cancelary para confirmary

colocar el marcador.

Locate (Ubicar)

Coloca un marcador en el canal que elijas, pero

solamente sobre uno de los puntos medidos.

O X O x (%
Al mover el cursor automaticamente buscara el o s FFT
punto medido mas cercano. ' ;
0.5 :
. . . 0.25 :
Puedes hacerclicen para activar la herramienta
!. a | . 0
ydenuevo ' para desactivarla. 0 10 20 30 —
¢ {a)
Selecciona para cancelary para confirmar e—)
y colocar el marcador
Phase (Fase)
e, X o x|(»
Te permite moverte a lo largo de un canal, en los

0 j7n§h/s { FFT

0.5

puntos de analisis, mostrando el valor de la

frecuencia con su fase.

Selecciona para cancelary para confirmar

y colocar el marcador
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2.5.2Unidades del FFT

Con laherramienta “"'s  podemos cambiar las unidades del eje Y del FFT, y con la herramienta Frea Units

, puedes elegir las unidades de la frecuencia del FFT que se muestra en el eje x de la grafica. Ejemplo:

Units Q XY Z O ¢ 2
Freq Units o=l 9 FFT

g

CPM
m/s?

0.1
mm/s Hz
inch/s Set 1X 0
0 500 1,000 1,500

pm RMS CPM

2.5.3/00m

Esta herramienta, te permite elegir la frecuencia maxima que quieres observar en el FFT, de esta manera

realizas un zoom horizontal exacto al valor que tu requieras, elije el valor de la frecuencia de la lista

despegada o selecciona Mo Zoom para mostrar el FFT completo.

o X ¥ Z | 5| %

<“»

Zoom

FFT

02 °

Y Auto Zoom | .

| 200 Hz 0.1

500 Hz

1000 Hz 0 50 100 150 200

2000 Hz # v
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2.5.4Marcadores (Markers)

Markers
Con la primera opcion Clear all, eliminas todos los
. . Clear all
marcadores que hayan sido colocados anteriormente
en el FFT. Mo
o . . Phase
Las siguientes herramientas se describen a
continuacién: il
Side Bands

Marcador (marker)
o, X 9| x| Con esta opcidén, puedes colocar un marcador sobre el
Marcador
o bgve \ FFT canal que elijas.
03 Utiliza el cursor para colocar el marcador en el cualquier
0.25 lugar del grafico, o usa la barra ubicada debajo.
0
¢ 0 10 20 = Selecciona =~ para cancelar y para confirmar y
) e MoOVET colocar el marcador.
Fase (Phase)
e, X S| x|(»
078", —a Te permite moverte a lo largo de un canal, en los
0.5 : puntos de andlisis, mostrando el valor de la
0.25 frecuencia con su fase.
. Selecciona =~ paracancelary para confirmar
0 10 20 30
¢ e — = y colocar el marcador.
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Harménicos (Harmonics)

Dibuja losharmoénicos sobre el FFT. Mueve el primer
harménico (h1) desde el inicio del FFT, el resto de
los harmonicos se colocaran equidistantes a hil
hacia la derecha. La distancia entre los harmonicos

es la misma distancia que hay de 0 a h1.

Selecciona para agregar/eliminar un

harmonico. Selecciona =~  para cancelar y

para confirmary colocar el harmoénico.

Q@ XYL |5 | xX(la

9 * oo F
0.2 niooh2 b3 b4 5’-5 h.sr[':
) T R I >

0.1

Frecuencia

fundamental Transitorios ¥ D) X =
mcn/s\ 1 TWF
tofae 9% P
¢ +
1 ! s
: /

0.54 55 0.56
#}4— Mover
4 | ]
Presiona para que tu posicion actual se

vuelva el harmoénico inmediato a la

derecha/izquierda.

Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar un

. » - -7 .
clicen , la posicion actual se mueve a h2, si
mueves la barra inferior ahora, el segundo

harmonico se movera.

Bandas laterales (Side Bands)
Dibuja bandas laterales sobre el FFT. Ubica la frecuencia

fundamental (F) en el FFT, después mueve la primera o Frem_maBi“‘das XYzZ O X | $
banda lateral (sb1) con la barra inferior. El resto de las 02";“_:';*' - A

bandas laterales se colocaran equidistantes a F, 5 hacia Tl ol ' iR -

la derechay 5 alaizquierda. La distancia entre ellas es la 0.1

misma distancia que hay de F a sb1.

Selecciona para agregar/eliminar una banda. ¢ 0 20 40

O T IZoOT™T

Selecciona = para cancelary para confirmar y e—) s ST

colocar la banda.
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Q X Z O | X = . 4
| Presiona
t

Rodamientos (Bearings)

para que tu posicion actual se

banda se movera.

vuelva labandainmediata a la derecha/izquierda.

Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar dos

. » . -7
clic’sen la posicion actual se mueve a sb3,

40 si mueves la barra inferior ahora, la segunda

Bearings
En la seccion de Bearings, podemos agregar uno o mas
rodamientos a la grafica.
Select
Despliega el asistente con Select.
Clear

Back

Elije un rodamiento de la base de datos de WiSER™ Vibe Pro,

encuentralo con el cédigo escribiendo en la casilla de busqueda
y haciendo clicen

remaove bearing

Selecciona para eliminar algun rodamiento

agregado.

Select bearing

Name: Select bearing

BPFI:
BSF:
FTF:

Busqueda
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The Q

Escribe el codigo y elige el rodamiento que deseas agregar de

THE25

la lista. La informacion del mismo aparecera debajo (seccion

INA | THE30
INA | THE35 marcada).
INA | THE40 B X .
Podras observar los siguientes datos: BPFO, BPFI, BSFy FTF.
INA | THE45
INA | THESO
. . Cancel
Has clic en para guardar el rodamiento, o en "~ |
Name: INA | THE25
BPFO: 3.57 para cancelary cerrar la ventana.
BPFI: 5.43
BSF: 2.33 remove bearing
FTF: 0.4
Frecuencia A
o fundamental XY 7 O X $
Ubica la frecuencia fundamental (F) en el FFT, el resto
‘I FF].
02° & % 5 gero
de las frecuencias se ubicaran automaticamente con "ot + ‘
base a F. :
0.1 -
Selecciona =~ para cancelar y para confirmar y " 2
colocar el marcador. ¢ 0 20 40
o ) < |\loyer
@ segundo ¥ Z S X | #
Dl \ Puedes agregar mas de un rodamiento en el FFT.
rodamiento
02°% oy Pl
e + ’

40

de nuevo o uno diferente con Select.

rodamientos agregados.

En la seccion de Bearings, se guardara el historial de

los rodamientos agregados. Puedes agregar el mismo

Selecciona Clear si quieres limpiar tu historial de
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Editar marcadores (Edit markers)
Esta herramienta me permite editar cualquier marcador agregado anteriormente, ya sea un marcador, una

fase, harménico, Banda lateral y/o rodamiento. Al seleccionarla se despliega la ventana de edicién. El

funcionamiento del editor es el mismo para los marcadores del TWF y los del FFT. Puedes consultar todo

acerca del editor de marcadores en la seccion Markers.

2.5.5Tipos de Ventana (Window)

Window
Rect
En la seccion de Ventana o Window,
Podemos elegir, como su nombre lo dice, el Blackman
i ili r rafi
tipo de Ventana utilizada para la grafica, R
tenemos 5 tipos de ventana.
Hann
FlatTop
Rect Blackman Hamming
2,585 FEY e FFT z'éﬂbﬂ:: T
2250 2250 2250 |
2,000 2,000 2000 |
1750 | 150 1750 | h
vs00 | h 500 N 1500 | \‘
1,250 | I 1,250 1,250 |
.\\: ’ \ 1,000 ‘
1,000 \ 000 ]\ v ’ ‘
750 750 | 750 | i
' \
| S00 |
500 b “‘ | (I l ~
250 Yo 50 ,' (72 250 f‘ \/\\
I”/&‘i'\/;_,-;r‘_,_‘ o / A 0 & B =
0 PP — Py i -] 0 a0
0 20 40 : ‘a,, "
285" T
2,488 22X
2250 I
250 J'
2,000 2,000 / |
1,750 1.750
r
1,500 1,500
‘ 1,250
1,250 ‘l Vil x
1,000 1,000
w || | g
o [ \ A
250 f Y3 ll
J N W\
20 40 D‘ : "_::
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3 El-Analytic™ desde WiSER™ Vibe Pro

Si iniciaste sesion en El-Analytic™ desde WISER™ Vibe Pro, puedes acceder al tablero de tu base de datos y

utilizar todas las herramientas que nuestro servicio en la web tiene para analizar tus mediciones.

Tablero en WiSER™ Vibe Pro Tablero en El-Analytic™

E—
I gl EYANALYTIC
“« (= Dashboard

Velocity Score

Velocity Score &

Bad Actor List Highest Rate of Asset Health Decline

Aoz Env

L]
=% Val
Score

Veloeity Score il

h

# Home Menu =

La pantalla principal muestra varias secciones, en la seccion central veremos las graficas de velocidad,

aceleracion envolvente, entre otras, de las compafias creadas en nuestra base de datos.

-
= Vel . =5 Vel &> Acc Env "
Soare Score Score Bad Actor List

Velocity Score 3] Velocity Score 1] Machine name Vel (in
+ MAT Vibracion e} 0.03
2 Tech & Elec
2:i k
Sc S + Test Machine . 0.0z
' 0.Techoical Stpport
Score: 8 I Ruban TEST +  Vibration & 0,00
- - Score; 1.5
ELTEST . D.00
0. Technical Support ta
1.Ruben TEST MaA4 GPS 2 0.00
Score; 1.5
.3 |
() ® al ) @
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https://app.eianalytic.com/#/dashboard

En la parte superior derecha de la ventana, tenemos el menu de

EL T

opciones de la cuenta en el botén

™ Acc Env
Score

e
=
Score

Velocity Score ©

BH Home Menu =

& (2) Dashboard

.
:
/ 3
@
=% Vel ™ Acc Env
Score Score

0.Technical Support
Score: 1.8

e

En la arte inferior tenemos dos herramientas, el ment de la

WIiSER™ Vibe Pro.

cuenta | MENUE= y el boton HH Home |

El boton E HOme o redirige a la pantalla principal de

El resto de las herramientas seran descritas abajo.

3.1 Descripcion de los graficos

En la pantalla principal del Tablero, podremos observar 4 graficos. Empezaremos describiendo los primeros
dos. Antes de empezar, has clic aqui para saber mds sobre qué es y como se calcula el puntaje.

3.1.1Grafico circulary de barras del puntaje

La primera grafica, es un diagrama
de pastel con el puntajey el nombre

de cada una las companias.

La segunda te muestra la misma
informacién representada por un
grafico de barras horizontales con el

valor del puntaje en el eje x.

" AccEnv
Score

°
=£ Vel
Scofe

Velocity Score

0.Technical Support

Score: 118

1.Ruben TEST
Score: 1.5

&

L]
= Vel i Acc Env
Score Score

Velocity Score ©

2Tech & Elec

Score; 1.5

1.Ruben TEST

Score: 1.5

0.Technical Support
Score: 1.5
0 D3 06 09 12 15

Pdg. 42


https://www.erbessd-instruments.com/es/analizador-de-vibraciones/

o En la parte superior puedes cambiar entre velocidad y aceleracion
= Vel ™ AccE
Scorg ' Sc(rJCre "
envolvente.

[]
= I Acc Env
Score Score
Velocity Sceses=ii- £

2.Tech & Elec

En ambos casos puedes utilizar el boton © para exportar el grafico | SN

como una imagen. También puedes hacer clic en @ para obtener una 1 Ruben TEST

scorel 1.9

breve descripcién de lo que muestra el grafico.
. Technical Support

Score; 1.3

oL

03 06 09 12 1.5

-*a

Hal hacer clic sobre una de las companias, tanto en el grafico circular como el de barras, podremos acceder
a unaventana de informacién. En esta ventana tendremos 3 opciones: Overview (resumen), Health (salud)

y Phantom™.

Resumen (Overview)

& Em 0.Technical Support :

En este apartado podremos ver varias graficas que

& Overview 4- Health @4
describen el comportamiento del puntaje de todos los
Company Overview elementos contenidos en esta compafiia.
° ©
= o | . T . H
s = e = La primera grafica, es una tendencia del comportamiento
Behavior over the time del puntaje de la velocidad, y aceleracién
(l-:i f_ﬂ [\/ @

envolvente, la cual se describe mas adelante.

En la parte superior, veremos a que compafia estamos

conectados, en este caso tenemos “0.Technical support.

=4 L=
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En el grafico, has clic en

B9 Last 30 days ~

tiempo atras observaremos en la grafica.

Selecciona una opcion, o has clic en el boton para elegir la fecha del

para elegir cuanto

Lant 30 doys

2021-09-06 - 2021-10-06
1 year

& months

B0 days

60 days

Last 14 days

Last 7 days
calendario desplegado. Yesterday
Today
En la ventana, puedes seleccionar con el boton lI] para poder observar la velocidad, y

aceleracién envolvente en graficos independientes.

Behavior pyeghe time
i i

g1®
]
=0
a s
5w
0
40

B T 1

08092027 20,/08/2021 oM zozn

400

06/09/2021

i Vel

Seore

|

21709737021

b | eenesaesrd |

o e

Behavior over the time
il EI ] éi

- by
03/10/2021

| Acc Env
Score

Behavior Qveéthe time
= ol

1528
A0

30

Score

20

10

Qr
06,09/2021

21 r'G';J.“'.'OI-‘I 03N 1.?.‘ 021

Estas 3 graficas tienen las mismas funciones que la primera, la cual describiremos a conniuacion.

Behavior over the time (Comportamiento en el tiempo)

; I
40 [\L—'r
¢ [ |
$ 200 ‘ | 1
| |
AR [ | f\
"\ Gl 4 |
o A Nz,
06/09/2021 20097202 0316/2021

Day

=

velocidad, la

En esta grafica, observaremos el comportamiento del puntaje de la

y la aceleracion envolvente.

Puedes elegir que parametro(s) ver con los botones superiores.

|t~ Acc Env

Scone

Has clic en una casilla para desactivarla y clic de nuevo para activarla.
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Selecciona la cantidad de datos a observar, haciendo clic en la casilla para All Time

desplegar las opciones. e
Day
Week

Ejemplo: elegir “Day” o dia, te mostrara el valor mas alto de cada dia dentro del -
Month

rango de tiempo que elegiste antes. it

“All Time” te mostrara todas las mediciones. il

Debajo del titulo del grafico, tenemos 4 herramientas.

+
o LI Has un zoom horizontal en la gréafica dibujando con el

cursor el area que quieres visualizar.
o EI Elimina el ultimo zoom realizado.

e =/ elimina el zoom, regresa la grafica al tamafio por

defecto.

(Score)
~ "Acc Env: 2.31 (Score)

) Guarda el grafico como una imagen.

Behglvigr pyeé the time

También puedes realizar un zoom horizontal con la barra que se

0 ® A
[\
. s [ a0 -
encuentra debajo de la grafica. . §
g 700 [ \
’ [
A00 \
e =) L=
o — ‘ e
15/09/2021 21/09/2021

3.2 Opciones de la cuenta

En la esquina superior derecha, tenemos las opciones de la base de datos de El-Analytic™, has clic en :.

&« () Dashboard
& Profile
R E Databases
Velocity Score ]
L Seftings
El ANALYTIC™
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3.2.1 Perfil (Profile)

& Profile
Has clic en , para ver la informacion

general de nuestro perfil. Podras ver:

e Fotode portada

e Foto de perfil
e Nombre
Name: Cesar Castellanos Castellanos ~
Escalante e Compania
Company: Erbessd Instruments , .
e Correo electronico

Email: cesar@erbessd-instruments.com

Has clic en ¢ Editpara editar la informacion de tu

Cesar Castellanos Castellanos Escalar ; | nombre

perfil.

; cesanierbessd-instruments. com L | Corren
Escribe el nuevo nombre/correo/companiay has clic en

2 Erbessd Instruments - { Cnrnpaﬁia
os, o |
para guardar los cambios, o para

& .| Contrasefia |

Update user

cancelar.

NOTA: Deberas ingresar tu contrasefia para guardar los

cambios.

& UPDATE

Puedes cambiar la contrasefna en la seccion “UPDATE
PASSWORD

PASSWORD”.
[+ Contrasefia actual

Introduce la contrasena actual y la nueva contrasefia como se

& Nueva contrasena .
muestra en la Imagen.

@ Confirma Nueva contrasefia
Has clicen para confirmar el cambio.

Save new password
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Aqui veremos el porcentaje de espacio ocupado de mi base con

respecto al total.

“own: 1”7, numero de bases de datos de las que soy

propietario

“linked: 3” bases de datos compartidas conmigo.

Puedes solicitar 10 GB de almacenamiento adicional a solo

$995.00 USD/Afo con el boton:

B Get more space for your Databases

3.2.2Bases de datos (Databases)

£ Database Management
CACE
% Share E@Edit
144}

1.44 GB / 10.00 GB

eidb_mecanica

& Configure User Assets

&8 Remove from your account

27.96 GB / 62.00 GB

Ahacerclicen

O Cloud Services

Databases (4)
S own:1
(G Used 1.42 GB (14.2%) out
of 10 GB

& Linked: 3

B Get more space for your Databases

£ patabases

se abre el “database managment” o

la ventana de “Gestion de la base de datos”.

Veremos el porcentaje de datos ocupados en cada base de datos,

ejemplo:

1.44 GB /10.00 GB

‘ ‘ 27.96 GB / 62.00 GB

Bases de datos compartidas

Selecciona para configurar las notificaciones

recibidas por esta base de datos.

. b o Ll aln | . .
Has clic en para eliminar esta base de datos de tu

eidb_mecanica

& Configure Usar Assets

& Remaove from your account

27.96 GE / 62.00 GB

cuenta.
Base de datos propia: CACE
A .ilE-:Ilr . £ Share B3 Edit
Has clicen para editar la base de datos.
4.4
. £ Share . 1.44 GB / 10.00 GB
Has clicen para compartir la base de datos.
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Editar base de datos

EX Edit . .,
Hasclicen para editar tu base de datos. En laseccion
Database Name

“Database name”, puedes cambiar el nombre de la base de
CACE

datos.
Cancel m
-
Has clicen para guardar o en para cancelarlo.
¥ Actions Selecciona Mkt para compartir tu base de datos.

«; Share database

Compartir base de datos

(% Share

Has clicen para compartir la base de datos. Se abrira el
asistente que se muestra a la derecha. «2 CACE
Introduce el correo de la persona al a que quieres compartir la sk il
base de datos en “*User e-mail”. cesar.erbessdinstruments@gmail.com
. |
Has clic en para compartirla, o en para
cancelar.
Abajo, en “Allow Users” estan las bases de datos a las que tenemos
ﬁ Allowed users acceso. Has clic en @0 para dejar de compartir tu base con esta
cuenta.
Carlos Varguez
carlos@erbessdanstruments com
oE & Activa ) o desactiva (I (a visualizacién de tu base de datos en
DigivibeMX®.
Luis Augusto Ruiz Quintal
=l9 N o ] Has clic en para configurar las notificaciones provenientes de

esta base de datos.
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Configurar notificaciones

En la siguiente pantalla podemos silenciar las
notificaciones que recibimos de una base de datos
compartida, o las notificaciones que otros reciben de mi

base de datos.

Selecciona cuanto tiempo quieres silenciar las

notificaciones, has clic en

Despliega el arbol de la base de datos con Ed y selecciona

la seccidén que quieres silenciar /]

Selecciona

cancelar.

3 Months ‘

& 0.Technical Support
® Area Anuar Pruebas

> ¥ Magquina Prueba 1

> ® Maquina prueba 2

> ® Maquina Prueba 3
> W Test Lab
> W TS Testting
> W 1.Ruben TEST
> W 2.Tech & Elec

Selecciona ¢

" para silenciar todas las notificaciones. Has clic en

para reiniciar las configuracioens por defecto, con ninguna notifiacién silenciada.

Q Reset all Notifications.
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3.2.3Ajustes (Settings)

. £ Settings .
¥ Has clicen para acceder a los ajustes de la base de datos.
easure system
Aqui elige las unidades con las que quieres ver la aplicacion.

Default Frequency

- En “Measure system”, elige entre el sistema imperial y métrico.
CPM n - En “Default frequency”, selecciona las unidades de la frecuencia,

entre CPMy Hz.

Temperature units

- En “Temperature units”, elige las unidades de temperatura entre

°Cy °F.

Presiona @ para guardar las configuraciones.

3.3 Menu

() Dashboard

2 Devices

En la esquina inferior derecha de la pantalla principal del tablero de EI- A e CompRance

(<) Dashboard

Analytic™, tenemos el menu. Selecciona para regresar
B Database
al tablero principal.
CACE by
i . % Devices 4 Route Compli
Después tenemos 3 secciones: , Sl
> @5 0Technical Suppan
& Database > @8 1.RubenTEST

> @B 2Tech&Elec

CACE

Mas abajo tenemos la base de datos y el arbol de la base de

datos:

> @B 0Technical Support
7 @& 1.Ruben TEST

> @i 2Tech&Elec

LF WV-1.3.0 g

Pdg. 50


https://www.eianalytic.com/
https://www.eianalytic.com/

o
b
P
m
€

desplegadas.

& eidb_mecanica
& test_demo_erbessd

& Carlos .
botén = .

Abajo, veremos el arbol de la base de datos, que se divide en

secciones como se muestra a la derecha:

Hasclicen ” para exapndir el arboly ' para comprimirlo.

El color de severidad a la izquierda de cada seccion depende

del color de los hijos, tenemos verde © ,

’

y rojo ® . Esto sera explicado mas adelante en la

secccion 3.3.3.1. jError! No se encuentra el origen de la

referencia.;Error! Marcador no definido..

En la parte inferior del menu, tenemos dos botones. Con el botoén

Al hacer clic en la ventana

=y s .
ks S podras elegir

otra base de datos para conectarte, elije de las opcines

También, puedes refresarcar tu bae de datos, selecionando el

CACE <

v @8 |0.Technical Supponr‘:> Compaiiia
v 08 Area
YT Méquina
v @ o Punto de Analisis

>@L|H
Ejes:

>0 L |V > - Horizontal (H)
- Vertical (V)

> @4 | A - Axial ()

accederemos al menu de la base de datos, con todas las herramientas que

vimos en la seccion: Bases de datos (Databases).

Wv-1.3.0 [ A

Wv-1.3.0

Al dar clic en el botoén podremos ver informacion

relevante de la versidn de la aplicacion.

Veremos las mejores y errores reparados en esta version de WiSER™

Vibe Pro, y las mejores y errores reparados de la versién anterior.

- Added Signal generator
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Dashboard

E‘ Devices

3.3.1Devices (Dispositivos)

4 Route Compliance

Desde el menu podemos acceder al apartado de

“Devices” o dispositivos.

Donde se desplegara la venta de dispositivos de El-

Analytic™.

En la pantalla de “devices” o dispositivos, veremos todos los

sensores registrados en nuestra base de datos. Podremos

ver la siguiente informacion:

e © Colorde severidad de la ultima medicion

del sensor.

. © Ubicacion en la base de datos.

# simbolo del tipo de sensor seguido del nombre

e © Namero de serie, modelo y version del firmware.

e [ Fechay® horade la Gltima medicion.

e ™ hivel de bateria.

i Devices

& Temperatura interna del sensor.

(173)

i

s

Buscar por
codigo

)

Buscar por tipo de
sensor

]_

Intensidad de la sefnal en “Decibeles” (dB)

- i Devices :

& Devices (173)

@ # AC mecanica- Amp

Erbessd Instruments » Exteri » AC03- Mecan
b
MID or ica

@ Code: 777775862 Model: EINCurrent
Firmware Version: 115
E12/10/2021 ©12:31:11

(=) [ 81°F .1 <92 dB

En las casillas de busqueda, puedes encontrar un

sensor Phantom™ de dos formas:

1. Con el cédigo (numero de serie)

2. Por tipo de sensor (virbacion, corriente, rpm,

etc)
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Luego, podemos elegir ver los alores de manera

1 Devices (173)

asecendente o descendetne ordenandolos por tres

opciones:

1. Fecha
2. Temperaturainterna

3. Bateria

I - Por nivel
“~  Porfecha Por de
temperatura bateria
) Interna

3.3.2Route compliance (Cumplimiento de Ruta)

Dashboard

En el menu, podremos encontrarla herramienta “Route & pevices

compliance” o cumplimiento de ruta.

Route compliance by months

Show route history Hia T
before this month:

Routes compliance =

B tot taken [ Monitored ([l Overdue

I" Route Compliance

Como bien sabes, al momento de crear una ruta, puedes crear un
calendario de rutas, que nos dice cada cuando se tamaran mediciones en
esta ruta.

Estea grafica nos dice si cumplimos con este calendario, dividiendo los

valores en 3 tipos: @ ot taken () Monitored () Overdue

La grafica te mostrara el procentaje de cada caso para tus rutas, del mes

actual y de los meses anteriores.

Selecciona para elegir cuantos meses atras observar en la grafica.

Selecciona €] para guardar la grafica como imagen.
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Month: Oetaber
mes
En esta seccién también veremos las areas que contenga rutas y el e N

porcentaje de cumplimiento por cadauna de ellas a lo largo del mes

seleccionada. Has click en para seleccionar el mes a visualizar.

Selecciona @] para guardar la grafica como imagen.

L_ Not taken
100%

@ ot taken
@
4 Rutas

En la seccién de Rutas podremos grabar de
manera mas rapida los datos de vibracion de

< Routes
nuestras maquinas, al seleccionar esta

Cloud Local Machinery QR Scan

herramienta, se despliega una ventana donde

tendras 4 opciones: B Crusher

Il mechanical ship

1. Cloud (disponible si inicias sesion)

Local W Miller

2
3. Machinery
4 QR Scan

4.1 Rutas en la nube (Cloud)

A Routes
ot Loeat » Esta opcion solamente esta disponible si ingresas a tu cuenta de EI-
Cloud ocal Machinery QR Scan
Analytic™. Aqui podras observar todas las rutas que se encuentren en
Il crusher . .y
tu base de datos en la nube, aquellas que crees desde la aplicacion
B Il by WISER™ Vibe Pro, asi como aquellas creadas desde DigivibeMX® y El-
I Miler Analytic™.
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Elije la ruta que quieras medir, una vez seleccionada, activa larutaylao

las maquinas con «© y presiona Q para continuar.

& Routes "o

Cloud Local Machinery QR Scan
crusher (1) @)
& Maquina de Luls GP60 | @)

. = .
En la parte superior,en * tenemos dos opciones:

OPTIONS
o Mpelete: te permite eliminar la ruta o maquina(s)
delete .
m seleccionadas.
© save in device o  ©saveindevice: Guarda la ruta localmente en el dispositivo,

para tenerla disponible sin conexion.

En la siguiente pestafia. Tenemos la informacién general de la ruta, el
nombre de la ruta (name) y al grupo al que pertenece (routes). Puedes

modificar estos parametros y crear una ruta nueva.

En la seccion posterior, con la opcién save in device 9, puedes

guardar la ruta de manera local para tenerla disonible sin conexion.

- Routes [ Gos |

il Routes

General Info Machines

MName

Roules

Save in device @

)

Guardar

% En esta misma pestafa, tenemos otra ventana llamada “Machines”, o

maquinas, donde de nuevo puedes elegir que maquinas de la ruta

General Info Machines

deseas grabar, selecciona/deselecciona la maquina

activando/desactivando el botén desplazable.

Maguina de Luis a
GP60 (3)

Una ves que hayas terminado selecciona para continuar.
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4.1.1 Grabar datos de ruta

En la siguiente pestana, en la parte suerior, si tenemos mas de una
Routes
maquina podremos observar el nombre de la maquinay el punto que
o Test Machine - ATX 3 "
estamos midiendo. 2262

Previous data
Puedes moverte a la maquinay punto siguiente o anterior con Nombre de la maquina

Vel (mm/ Acce
Axis Date
s) v (GE

. Puedes expandir el nombre de la maquina y punto con el
i 2021/09/ — —
, - . 6 . 0.027
botdén . 20 ® ®

Previous data

Vel (mm)/ Accel En

AXis Date

v (GE)

En la siguiente seccidn, en la parte superior podemos ver la seccion de

T2 ® 0175 @ 00010 “previous data”, donde se muestran los datos que se han medidos
, 2021/09/ B anteriormente en esta maquina.
v = @ 0150 @ 0.0010
20
2021/09/
A ® 00724 @ 00020

20

En la parte inferior, tenemos la seccion de “new data”, en donde

grabaremos los datos nuevos, selecciona el boton

Al seleccionarlo, veremos la pestafia Wifi del administrador de

conexiones. A

n Wizer (WiFi)
Connected to WISER 3X Aqui, podemos conectarnos a un WiSER™ 3x por medio de Wifi y cambiar las
configuraciones de medicién, al igual que se vi6é en la seccion: Opcion 1:

Discannect

WISER™ 3x.

Made [riaxial
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En la parte superior tendremos el icono de un WiSER™ 3x, donde

. L < Routes
podremos seleccionar la posicion de nuestro Acelerometro de
acuerdo a los ejes: Previous data f
7 \\ Al i
"") ’ H >u fia @ 0178 @ 0.0010
- ,!&Q B
: X 20210097 ey L
z ) s @ 0190 @ 00010
New data
| [
H
grabar e © Una ves conectado al WiSER™ 3x, en la seccidén de “new data”, se
activara el boton de grabar
T Si utilizas la opcion “single axis”, del acelerometro triaxial, deberas
A i i R
grabar eje or eje (H,VyA).
H @
Opcion
o e
single Axis
\ ®

Conforme vayas grabando, se irdan cambiando los puntos y las
Success

magquinas automaticamente.
@ Congratulations you finished the

=

route

Al treminr la ruta. Selecciona | st | para subir los datos de la

Mot now
Not now

ruta a tu base de datos en la nube. Selecciona para

subirlos después.

Al subir la ruta, veremos un mensaje “Route in queue”, ahora los

& Route in queue datos estan en la cola de subida de la app.
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Una ves que los datos logren subirse a la nube, veremos la leyenda

P60-1-3K.0t “Successful upload” seguido por el nombre del archivo.

4.1.2 Opciones de las rutas
Cuando empezamos a grabar datos en una ruta, en la parte superior derecha tenemos el menu de opciones.

Estas opciones, estan disponibles en las rutas locales de la misma manera que se mostrara a continuacion.

& Routes ' B OPTIONS
Previous data ] o .
¢ Connection Manager
El Disconnect
} £ 9 ! @ 000
AXES
V \:’:\A & @ 019 ® 01
Single Axis
) . 0.0724 .
DDITIONAL
New data
Triaxial position
Record Reference
H
UPLOAD
. Upload queue
Administrador de Conexiones (Conection Manager) ¢ Connection Manager

Abrimos la opcién Wifi del administrador de conexiones. Aqui, podemos conectarnos a un WiSER™ 3x por
medio de Wifi y cambiar las configuraciones de medicion, al igual que se vi6 en la seccién 2.1.1.0pcion 1:

WIiSER™ 3x en la pagina 7 .

Desconectar (Disconnect) Bl Disconnect

Desconecta la aplicacion del dispositivo WiSER™ 3x al que estemos conectados actualmente.

Monoaxial / triaxial (Single Axis/Triaxial) Single Axis Triaxial

Cambia entre el modo de medicion triaxial (3 ejes) y monoaxial (1 solo eje (single axis).
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Posicion del Triaxial (TfiGXiG[ POSfthﬂ) Triaxial position

Con esto, podremos seleccionar la posicion de nuestro Acelerometro de acuerdo a los ejes:

Subir Cola de datos (Upload queue)  upload queue
Si al momento de terminar una ruta, no subimos los archivos a la nube, estos se quedaran en la cola de datos

o “queue”, seleccionando esta herramienta, los datos en esta cola se subiran a nuestra base de datos en al

nube.

4.2 Rutas Locales (Local)

¢ Routes

HP4 €« 2
En la seccion “Local”, veremos las rutas que se han guardado en . .0 ke oRsean

nuestro dispositivo, estas estaran disponibles incluso cuando no

mechanical ship

hayamos iniciado sesidn en El-Analytic™.

Crusher

Elige una carpeta para seleccionar la ruta.

< Routes

_ Una ves que selecciones la carpeta, podras ver las rutas
Cloud Local Machinery Qi Scan

opciones siguiente pertenecientes a este grupo. Selecciona la ruta y luego

24 m1,eirt * . . ° H
&5 ruta siguiente para continuar.
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En la esquina superior derecha, tenemos el menu de opciones.

Donde podremos elegir la herrramienta delete o eliminar, para

eliminar esta maquina o ruta seleccionada.

OPTIONS

I delete

“-.'r i
= Test1.eirt

Unavez que elijas lamaquina para grabar, seguiremos con el mismo procedimiento de grabacion de las rutas

en la nube, puedes consultarlo en la seccién Grabar datos de ruta.

4.3 Maquinaria (machinery)

< Routes

En la seccion de “machinery” podemos grabar datos directamente

Cloud Local Machinery 0OR Scan

opcidn es necesario iniciar sesion en El-Analytic™.

Eﬁ 0, Technlcal Suppadt

Elige la compafiia donde se encuentre tu maquina.

H§ 1.Ruben TEST

Activa/desactiva los botones desplazables

@0 para seleccionar las areas que quieres

agregar a la ruta. Presiona e para

continuar.

Selecciona las maquinas que quieres incluir
en la ruta, activando/desactivando los

botones desplazables 0.

Selecciona ““' para continuar.

&

Choud

Routes

Local Machinery

Area de Luis (1)

-

Maguina de Luts GPE0

Test Lab (4)

i

MAT Vibracion

MAZ Extra

MA3 GPIO

MA4 CPE

a una maquina o maquinas de nuestra base de datos. Para usar esta

o < Routes

R Scan

@

General Info Machines

Maguina de Luis
GP60 (3)

)

@

8 888

MA1 Vibracion (1
§)

MAZ2 Extra (48)
MA3 GPIO (42)

MA4 GP8 (8)
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« Routes
Maquina de Luls GP&0 - K .
Point1
New data
Previous data L T Después, grabaremos los datos
Axis ) File  Rec
Vel {mi Accel B ) ¥ ’ . e . .
Axis.  Date a i maquina por maquina, igual que se
H . 026 ., 1 8]
2021/09/ ) vié en la seccion 4.1.1. Grabar datos
H R @ 00800 @ 0000 Vv @ 0148 e 0 ®
de ruta en la pagina 56.
v AR, novea 00070 a ® e L o
20 ® " L
A 2021509/ 0.0487 0.0014
0 @ .-t
4.4 Cddigo QR (QR code)
< Routes
En la seccién de QR Scan podemos escanear el cédigo QR de una e e SRt .

maquina o introducir su codigo manualmente para medir datos

manualmente.

Enter code man

Selecciona para abrir la camara del sipositvo y escanear el

codigo QR de la maquina.
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Enter code manually

Enter your Code

O has clic en para escribir el codigo de la Please input your code

magquina e ingresarla manualmente. Presiona n para confirmar y

cancel para cancelar.

€ Routes

Cloud Local Machinery QR Scan

para continuar.

Un ves seleccionada la maquina, deberas agregarla a una ruta

nueva, elije el nombre (name) y la ruta (routes).

Selecciona° para guardar la ruta en el dispositivo y tenerla

disponible de manera local.

Selecciona para continuar S

MAT Vibracion - HR i
il New data

Previous data

Unaves que confirmesy se cargue la maquina, selecciona °

General Info Machines
Name
Vib
Routes
Testing

Save in device e

Después, veremos la pentalla de
grabacion, donde grabaremos
los datos como se vio en la
seccion 4.1.1. Grabar datos de

ruta en la pagina 56.
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5 Explorador de Archivos (File Browser)

En el explorador de archivos, tenemos todas las sefales que se hayan guardado anteriormente en el

dispositivo.

Ya sea desde una ruta en la nube, una ruta local, o desde la pestana de analisis, al guardar una sefial esta

aparece en el explorador de archivos.

- File browser

Testing

Al entrar al explorador de archivos, veremos diferentes carpetas,

Maotor

las carpetas azules B 5o auellas que fueron grabadas en una

B 2021:09-20 09-41

ruta en la nube. Las carpetas amarillas son las que fueron

B 2021-09-20 09-32 grabadas de forma local, o en la pesafia de analisis.

B 2021-09-20 09-26

Al seleccionar una carpeta podremos ver los archivos que se

grabaron y fueron guardados en ella, por ejemplo la sefial con el
$ LR _CACEanl
nombre “LR_CACE.anl”. Si la carpeta es de una ruta, podremos ver

claudLog.xmi

un archivo denominado “CloudLog.xml”.

Puedes hacer clic sobre el archivo .anl para abrir la sefial.
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L File browser

Testing

Motor

2027-09-20 09-41

2021-09-2009-32

2021-09-20 05-26

2027-09-20 09-24

/E En la esquina superior derecha

tenemos las herramientas del

explorador de archivos.
Que se dividen en:

e Folders (carpetas)

e Options (opciones)

FOLDERS

* Files

s> Routes

OPTIONS

1 delete

< share

& upload to the cloud

J rename

5.1 Herramientas del explorador de archivos

Files (Archivos) * Files

Al seleccionar esta herramienta, veremos las carpetas de archivos en nuestro explorador de archivos, esta

opcion esta seleccionada por defecto al entrar al explorador.

Routes (Rutas) i Routes

Esta herramienta mostrara las rutas locales que tengas en tu

dispositivo, permitiéndote iniciar la ruta desde el explorador de

archivos. Al elegir la ruta, la pantalla de grabacion de ruta se

muestra.

File browser
Test-CC
mechanical ship
Crusher
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Delete (eliminar) W delete

Te permite eliminar carpetas o archivos del explorador.

bt
Selecciona 0 para eliminar un archivo/carpeta. Presiona

para cerrar la herramienta.

Share (Compartir) « share ¢

Te permite compartir carpetas o archivos.

Selecciona° para compartir un archivo/carpeta. Presiona

X
para cerrar la herramienta.

Upload to cloud (subir al a nube) & upload to the cloud

Te permite cargar carpetas o archivos a tu base de datos en la nube.

Selecciona opara subir un archivo/carpeta. Presiona para

cerrar la herramienta.

Una vez que una carpeta haya sido cargada a la base de daos en a la

nube, observaremos un simbolo de confirmacién en ella:

Rename (renombrar) { rename

Te permite cambiar el nombre de una carpeta o un archivo.
Selecciona la carpeta/archivo para renombrarlo, escribe el

nombre que deseas y selecciona OK para confirmar. Presiona

& File browser

Testing

Matar

B 2021-09-20 09-41

B 2021-09-20 09-32

File browser

W LR _ CACE.anl

__. cloudLog.xmi

& File browser

Testing
Maotor

B 2021-09-20 09-41

Rename

Please enter the new name

Diesel motor

X
para cerrar la herramienta.

OK CANCEL

® ©

© 0 0 0O

©
(&
&)
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6 Opciones

En la esquina superior izquierda de la pantalla principal tenemos el menu de opciones de WiSER™ Vibe Pro.

@ Bluelooth devices

© About Wiser Vibe

3 Change Database
& Machinery
« Routes

o« Phantom

6.1 MENU

MENU
La primera parte del menu de opciones tiene dos herramientas:

@ Bluetooth devices e Bluetooth devices (Dispositivos bluetooth)

_ e About WiSER™ Vibe (Acerca de WiSER™ Vibe)
0 About Wiser Vibe

6.1.1 Dispositivos Bluetooth (Bluetooth devices)

= Bluetooth Devices

m Phantom @ Phantom Config

Al acceder a esta herramienta, se despliega el administrador

de conexiones bluetooth. Scan bluetooth sensors

| refresh and look for BLE sensors
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ﬁq f nboem '.::'_._-:_‘: Fhamtom Config

Alresionar en “scan bluetooth sensors” se desplegara una lista

de los sensores Phantom™ detectados por mi dispositivo.

Stop Scanning

Si estas conectado a tu base de datos en la nube, y alguno de los
MA1 Vibracion (2) - 58 senores Phantom™ detectados se encuentra registrado en una
maquina, apareceran debajo del nombre de la maquina, como

LR B691
se muestra en la imagen en el caso de la maquina “MA1

Vibracion”.
G2 HR DRSS
Los sensores que Nno se encuentren registrados apareceran
Unknown (5) debajo de la leyenda “Unknown”.

189257923

En esta ventana, podremos descargar o solicitar una sefial de nuestros sensores Phantom™, presiona el

boton para descargar una senal, observaras una indicacion de carga . Una ves que termine de

cargar veras un mensaje de confirmacion en la parte de arriba de la ventana.

Podras abrir la sefial medida con el botén . Al seleccionarlo iras a la pantalla de analisis descrita en el

apartado 2.Ventana de Anadlisis en la pagina 6.
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m Phantom {0 Phantom Config

Download phantem info (17)

Mode Tring
Puedes cambiar las configuraciones de grabado antes de iniciar
en la ventana de “Phantom™ Config”.

Sample Rate

Range

- Bluetooth Devices i petl Ly
En la esquina superior derecha de ® Frontom ::g-}m.i.nwm.-;u_/

- Download to this device
esta ventana, tenemos las opciones

Stop Scanning
. .- & Download and quewe v
de los dispositivos bluetooth, con tres : %, thie-Bhed ;

herramientas. MAT Vibracion (2) - fi=a)

Send upload eommand

Download to this device (descargar en este dispositivo) + Download 1o this device

Una ves que hayas cargado la sial de un Phantom™, al seleccionar esta herramienta descargaras la sefial

a tu disposito, asi, le tendras disponible en el explorador de archivos.

Download and queue (Descargar y subir) & Download and queue

Esta herramienta guardara la sefial en este dispositivo, y ademas la gregara a la lista de subida a tu base

de datos en la nube (es necesario iniciar sesion antes).
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Send upload command (Mandar comando de subida) send upload command

Sube la sefal que tomaste a tu base de datos en la nube sin guardarla en tu dispositivo.

6.1.2 Acerca de (About WiSER™ Vibe)

About Al seleccionar esta opcion podremos ver la
. Version: DVA-1.9.0 version de la aplicacion, asi como el
0 About Wiser Vibe created by Erbessd

InstrumentsH

mensaje de “Creado por Erbessd

oK Instruments®”.

About

También puedes ver este mensaje al dar clic

Version: DVA-1.9.0
created by Erbessd
Instruments®

sobre el logo de WiSER™ Vibe Pro en la pantalla

principal.

6.2 DATABASE

En esta seccion de las opciones, tendremos herramientas o atajos a

distintas partes de la aplicacién que nos ayudan a trabajar con nuestra
3 Change Database
base de datos, tenemos:

© Machinery e Change database (Cambiar base de datos)
& Routes e Machinery (Maquinaria)
i Bl e Routes (Rutas)

e Phantom™

=

4 Notificatlons
e Notifications (Notificaciones)
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6.2.1 Cambiar Base de datos (Change database)

3 Change Database

Despliega la pantalla de EI-Analytic™ donde puedes elegir a que

ijit EIANALYTIC

base de datos conectarte, selecciona para conectarte

BIeHRA AR

a la base seleccionada, o BRI para cerrar tu sesién e iniciar

con otra cuenta.

6.2.2 Machinery (Maquinaria)
En la seccién de Maquinas podremos gestionar las maquinas de nuestra base de

& Machinery
datos.

Database Management

Machinery database
Add machine

Add a new machine o the database Al hacer clic en la herramienta “Machinery” abriras
Copy machine

Copy the entire configuration of a machine to create another one la ventana “Database Management”. En esta
Edit ventana podras encontrar las siguientes secciones:
Rename Machinery Database

Rename & company, area or machine
Edit machine Edit

Edit the configuration of a machine . .

Machine Learning

Delete machine

FeEneniy deee s e flon e datsbase Las cuales se describen a continuacion.
Machine learning

Machine Learning Manager

Add or modify models for machine learning

Apply machine learning

Will apply maching learning 10 a selecied machine
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Machinery Database

Add Machine Add machine

Add a new machine to the database

*Company: La compafia que es duefia de la maquina.

Machine: New Machine N :
Elije una de la lista 0 agrega una nueva con

* Company Example
*Area: El area de produccién en la que la maquina se
* Area ops - MNew Area
encuentra ubicada. Elije una de la lista 0 agrega

Name New Machine

una nueva con

Image - Upload ; B .
- *Name: El nombre o numero de ID de la maquina.
siiic T Image: Permite subir una imagen para su maquina. Has
clicen paratomar unafotooen
@ Siope In 20 ; para cargar una imagen.

Alarms: Crea alarmas para diferentes parametros como

RPM, Temperatura, fase, etc.

Coef: La prioridad de mantenimiento de la maquinaosu
tendencia critica de severidad en una escala de 1-10 (1 para maquinas criticas, 10 para maquinas no
esenciales).

Slope Interval: El periodo de tiempo a considerar para los calculos de severidad de una maquina.

Code:
El c6digo unico e irrepetible que se genera para cada maquina. Selecciona ~  para desplegar el QR.
También puedes seleccionar para agregarlo manualmente o para escanear un codigo QR

y designarlo a esta maquina.

@ - Code 1526 i View @
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Puntos en la maquina

o o - Point 1
Los Puntos de analisis son los puntos de monitorizacién de lamaquina
que seran recolectados y analizados. Puedes afiadir mas puntos con B
,y eliminar uno con & |
&
*Name: El nombre del punto de analisis. -
RPM: Intervalo de velocidad en los que la maquina opera Max:

normalmente.

Has clicen para ver mas configuraciones del punto.

En las configuraciones adicionales, encontramos lo siguiente:

Axes: Te permite activar o desactivar los ejes de medicion.

Alarms: Te permite agregar alarmas de severidad a los ejes,

este proceso se vera mas adeante.

© Alar
S Bearing: Te permite afiadir un rodamiento en el punto de
Vertical - (2) analisis. Este proceso se mostroé en la seccion Herramientas
Axial - (2) del FFT: Marcadores (Markers) en la pagina 36, en la parte
B de bearings.

Select bearing

Learning: Agrega un modelo de machine learning

& Sennie previamente creado. Se mostrara como crear este modelo
NGt S mas adelante en la seccién de Machine Learning.

© - Ext Extra: Crea alarmas para diferentes pardametros como RPM,
General Alarms - (D) Tem peratu ra, fase, etc.
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-Point 1

* Name Point 1

. add cou N .
Selecciona para afadir un acoplamiento. oreM - 1000

Coupling -
Name
Coupling Direct Belts m

Reducer + Belts

Al oprimir el menu desplegable “Options” podras ver mas

opciones para otras configuraciones y funciones adicionales

para tus maquinas

i coaping

Puedes afadir mas acoplamientos con , y

eliminar uno con 9 .

Name: Elije el nombre de acoplamiento.

Coupling: Elije el tipo de acplamiento (directo, bandas,

acoplado, reductor + bandas).

Opciones de la maquina

Machine:

- Point 1

. Add machine

Save locally

add coupling
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SET COMMON VARIABLES
sET COMMON VARIABLES . . . . .
: - o N Axis Severity Alarms: Te permite anadir una alarma de severidad
_ . a varios ejes al mismo tiempo.
Axis severity alarms

Point Severity Alarms: Te permite afadir una alarma de severidad
Point severity alarms a varios puntos al mismo tiempo.

Bearings: Aqui puedes encontrar la biblioteca de rodamientos y

Bearings asignar uno para tu maquina.

T _ OTHERS

Add Machine Learning Model: Le permite afadir modelos de
Add Machine Learning model Machine Learning a la nueva maquina.
Add coupling: El acoplamiento de la maquina o su configuracion

Add coupling de paso (directo, bandas, acoplado, etc.).

Load machine: Carga una maquina previamente creada, para
[ Load machine crear una nueva a partir de ella.

Save machine locally: Guarda la maquina de manera local en el
- Save machine locally dispositivo.

Asignar una Configuracién de Alarma a un Punto de Medicién
Los limites de vibracion de alarmas pueden ser configuradas para cada maquina, punto de Medicion e incluso
eje. Los Limites de alarma pueden ser especificados para valores de Aceleracion, Velocidad, Desplazamiento

y/o Envolvente de Aceleracion, como desees.

Las alarmas de severidad son rangos divididos en 4 niveles:

. Inaceptable
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Por defecto la aplicacion tiene 2 alarmas de severidad disponibles, de vibracién y envolvente de aceleracion.
Toma losvaloresde laISO-10816y clasifica la maquinacomo Clase Il. La ISO-10816 tiene 4 tipos de maquinas

y divide los valores de la vibracion de la siguiente manera:

SEVERIDAD DE LA VIBRACION DE ACUERDO A LA ISO 10816
MAQUINA CLASE| CLASEll CLASE I CLASEVI

Grande con
cimentacién

Grande con

Mediana cimentacién

< IT3KW-500HP

Pequena

infs | mm/s < L7KW-SHP

0.01 | 028
002 | 045
003 | 071
008 | 112
0,07
0.11
0.18
0.28
0.44
0.71
110

177

v

Velocidad de la Vibracion Vrms

Has clic aqui para leer mas sobre la ISO-10816.

Al hacer click en el boton “Axis Severity Alarms” en “Options” podra elegir los ejes a los que quiere aplicar

sus alarmas para después elegir el parametro a medir.

MACHINES - |3 | =

Back

AFPPLY TO POINTS

1- Selecciona los ejes - Elige los ejes a los que se les asignara

@ Point1-H
una alarma a través de esta ventana. Apareceran todos los _

@ Point1-v
puntos de la maquina actual.

@ Point1-A

MACHIES —_IZ =N
Cancel
RMS (2) . ; .

2- Selecciona los parametros - Puedes editar una alarmacon

Velocity 112280710 | & o] i
, eliminarla con , 0 afnadir una nueva como

Acceleration 0.600]1.20 | @ . ..
Envelope 1.80 = desplazamiento y aceleracion con
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MACHINES - = ®
Cancel

0.02q 0.03g @ 0059

3- Determina limites - Afiade los limites de alarma

Amarillo, Naranja y Rojo pueden ser

ingresados Green (g)

0.0200 1

manualmente, y sus valores ajustados con los botones

y  ocon labarrainferior.
Cancel
0.02g 0.0204 g ® 0.05g
Group
Name
Copy Machine

< Back Copy machine

Example
Phantom
Electronic Assembly
Air Extractor ( = )
Front -
Bench Drill -
Pick&Place -
Tables -

Manufacturing

Orange (g) 0.0300 +

Red (g)

Cance

4- Guarda la alarma (opcional) - Identifica los limites
de tu parametroy para volver a utilizar esta alarma en
otro punto guardalo con el boton “Save in defaults”.
Crea un nombre de grupoy el nombre de la alarma

para poder encontrarla con facilidad.

Copy machine
Copy the entire configuration of @ machine

to create another one

Esta caracteristica te permite copiar la configuracién

y los puntos de una maquina previamente creada.

Expande el arbol de la base de datos con vy

selecciona la maquina que quieres copiar y con el

simbolo se transfiere la informacion de dicha

maquina.
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Machine:

Company

El Unico espacio vacio sera el nombre de tu nueva

maquina.

" Area

" Name

Sin embargo, es posible cambiar algliin aspecto en

especifico de las configuraciones copiadas.

Rename

- Front

Name

Edit

Esta opcion te permitira renombrar cualquier elemento del

arbol de maquinas (a excepcién de los ejes).

Todo elemento renombrable aparecera con el icono

lado de su nombre.

Expande el arbol con el boton

buscador, y has clicen

New name

Test Lab

aun

o introduce el nombre en el

para renombrar la seccién.

Phantom + New Company

Electronic Assembly

Front ﬁ

Rename

rename a company, area or machine

< busqueda

0.Technical Support
Test Lab
MAT1 Vibracion
MAZ2 Extra
MA3 GPIO
MA4 GP8
MAS COLECT
TS Testting
1.Ruben TEST
2.Tech & Elec

. . Save .
Escribe le nuevo nombreyhasclicen - paraterminary guardar,

Cancel

para cancelar el proceso.

Pég. 77



Edit machine
Edit the con

Edit Machine

Selecciona esta opcidén para cambiar la configuracién,
alarma, rodamiento, etc de una maquina dentro de tu

arbol de maquinas.

Expande el arbol con el botén o introduce el nombre en el

buscador, y elige la maquina a editar con el botén N

e

Buscador

Erbessd_Instruments_EIA
New RELEASE Test
WISEr Vibe Release
Prueba Carlos
Tech support
m2 -
mach1l -
Vibration2 -
W3x -

Delete machine

Delete machine Permanently

Esta opcidon te permite elegir un elemento del arbol de

maquinas y borrar permanentemente toda su informacion.

Para elegir el elemento a eliminar expande el arbol de la base

de datos con o utiliza el buscador, luego solamente oprime

o .,
o™

el botén - aun lado del nombre.

- busqueda

manual

0.Technical Support
Test Lab
MAT1 Vibracion ©
MA?2 Extra ¢
MA3 GPIO ©
MA4 GP8 ©
MAS COLECT @
TS Testting
1.Ruben TEST
2.Tech & Elec
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Machine Learning

Machine larning Manager

Machine Learning te ayudara a implementar modelos de

alarmas de severidad. El software aprenderd del
comportamiento de tu maquina con datos contenidos dentro

de la base de datos.

Elige una cantidad de dias a analizar y el software te sugerira
nuevas alarmas de severidad con respecto a los datos

analizados.

Machine Learning funciona a través de modelos que actuan
como plantillas para aplicarse en distintos puntos. Estos
modelos se pueden organizar a través de grupos y con

nombres para cada uno.

New model

| New model

Group

Machine Learning Manager

Machine
Learning

New model

model can later be applied to mult

Edit model

Make changes on an existing mod

Load model from file

ydel stored in your local fil

Copy model
-

Delete model

*Group: Crea un nuevo grupo con

uno de la lista con

=%
1)

* Name New mot

Configurations
Agrega
encontraras Velocidad y Envolvente de Aceleracion.

los parametros del modelo, por defecto

Vel

e

Afiade nuevos parametros oprimiendo el boton

Name: Nombre del parametro.

Interval (days): Intervalo de dias que se usa para

calcular el modelo.

*Name: Elige un nombre para el modelo.

Configurations

Acc Env

General

Name

Interval (days)

o elige
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Types & notifications

o RMS values

pply for RMS values
vill apply for RMS values

Ahora elige que notificaciones quieres recibir con
respecto a los valores que se generen en el Modelo.

Puedes elegir que el software alerte para los valores de

- Notifications for value

on Yellow
o e e e ot RMS, Factor de Cresta y las Bandas de Octava. Para cada
Disabled . . . ,
e uno de ellos es posible determinar si la alerta sera para el
on Yellow
Craat factor o valor de color Amarillo, Naranja y Rojo.
will apply Tor crest factor values on Orange
on Red
Nota: Por el momento solo es posible recibir alarmas
Octave bands
il apply for all Octaves bands para el valor RMS.

Axes: seleccionar los ejes que se veran afectados por el
modelo. De manera predeterminada estaran los tres

ejes seleccionados.

Increment: %: Te permite elegir un valor de porcentaje
que se aplicara a la medicion mas alta encontrada entre

el intervalo de dias seleccionado.

Offset: mm/s: Agrega un valor fijo en mm/s para anadir
al porcentaje incrementado en la seccidn anterior. Estos
dos valores se su suman para generar la nueva alarma

de severidad.

Minimum: mm/s y Maximum: mm/s: Son valores de
que el usuario conoce como aceptables. El software lo
toma de referencia para no colocar alarmas dentro de

eserango.

Para eliminar todas las configuraciones y el parametro

]

el

-

actual; oprime el botén

Axes

Q Horizontal

9 Vertical

@ Axial
Increment: %

Yellow

Orange

Red _ 250

Offset: mm/s
Minimum: mm/s

Maximum: mm/s

Delete

.
>

e
w '

‘{'L

@
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Edit model

MALHINES I

En el mend “Edit Model” podras revisar todos los © Back & MachineLeaming
grupos de Modelos creados para buscary modificar un

- Modelo nusvo

modelo en especifico.
Al elegir un Modelo, se abrira la ventana de configuracion de la seccion anterior.

Una vez conforme con los cambios, haz click en “Create” y los cambios se guardaran para ese modelo en

especifico

Copy model
Copie las configuraciones de un Modelo a otro completamente nuevo. Esto es para conservar las caracteristicas

de un modelo y al crear uno nuevo, hacerle modificaciones minimas.

e Delete model

Elimine un Modelo dentro de su base de datos por completo y de manera permanente.

e Apply Machine Learning

En el menu “Apply Machine Learning” podra
asignar un Modelo creado en el menu “Machine  wacies - .=

Learning Manager”. < Back & Edit machine Options

Primero, tienes que asignar el modelo con el boton

o[ gt Example
inferior en donde dice . Phantom

-
£

Esto abrira la lista de grupos donde podras buscar

el Modelo que necesitas.

Una vez que hayas elegido el Modelo; podras ver la ventana de configuracion en caso de que requieras hacer

algun cambio en especifico.
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| MACHTNES

Back

Machine Learning

Modelo nuevo | Modelo 1

" Group Modelo nuevo
" Name Maodelo 1
Enabled (‘
© Due dale

Después elige que puntos de dicha maquina aplicaras

al modelo y oprime el boton FAEEEES
o Results
Foint 1 Point 2
Axial
RMS (2) Octave bands (0)
Velocity 1.12]2.80|7.10

Acceleration Envelope 0.150 | 0.300 | 0.500

Vertical

Horizontal

Cancel Open machine

=

Ahora en esta venta podras ver la opcion: Pick a day.
Con esta opcion puedes elegir a partir de que dia el
intervalo de analisis para Machine Learning empezara

analizar la informacion.

En caso de dejar vacio tomara el dia en curso como

punto de partida para el modelo.

Una vez lista la configuracion, haz click en “Select” y
estaremos de regreso en la primera ventana. Elige la
maquina a la cual quiere aplicar el modelo con el

botdn

e Data volume

Foint 1 Point 2

Cancel

La siguiente ventana mostrara los valores calculados
acorde al modelo aplicado al punto. Los valores
mostrados pueden ser modificados por eje.

Una vez conforme con el valor de la alarma de

severidad haz click en m

Con ello, la nueva alarma de severidad sera guardada

en el punto.
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6.2.3 Routes (Rutas)

Abrira el apartado de “routes” o rutas, donde tendremos todas las opciones descritas ampliamente en la

seccion: Rutas

<« Routes

Cloud Local Machinery QR Scan

. Crusher

@ mechanical ship

Bl willer
6.2.4Phantom™
& Database Management
Phantom Manager
Add Phantom
g s TS La seccién de Phantom™ nos permitira administrar los
“ffl'!“:_‘_Pt‘?f_‘l':‘_'_“ A sensores de nuestra base de datos. Tenemos 4
Edit Phantom secciones:
ol anodthas Aok ik Add Phantom (Afadir phantom)
i Edit Phantom (Editar phantom)
Review Review (Revisar)
o s Tools (Herramientas)

Tools

Battery calculator
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Add Phantom (Anadir phantom)

Add Phantom™ (Afnadir Phantom™) Add phantom
0 the dalabase

add a new phantom I

El proceso de registro se divide en 5 pasos:

Los pasos se describen a continuacion.

Paso 1. Escanear Phantom™

. Lo Enter code manually
Enter code manually Registra un cddigo manualmente o

escanea el codigo QR

Sensor; -

Mame:

Description Has clic en para agregarlo o en " para
cancelar.

Para escanear el cédigo QR, has clic en y coloca el codigo

frente al cuadro desplegado.

NOTA: Se recomienda utilizar esta opcion para agregar Phantom™

a la base de datos.

Pdg. 84



18-EINAGZHR-169270895

Sensor; G2 High Range Accelerometer (Tria
Mame:

Description: Sensor is -already in use

Selecciona

Paso 2. Grupos y nombre (group)

* Group

11.47 release

* Phantom name

0753

Description

G2 High Range Accelerometer (Triaxial)

* Interval

Previous Next

Selecciona

Una ves registrado el codigo, veremos la informacién

general del sensor en la pantalla.

NOTA: Si el sensor ya se encuentra en otra base de datos,
no podras registrarlo en la tuya, aparecera la siguiente

leyenda:

Description: Sensor is already 1n usq

pararegresar,0  paracontinuar.

*Group: Elige un grupo de la lista con 0 Crea uno nuevo con

*Phantom name: Elige el nombre de tu sensor.

Description: Describe el tipo de sensor regitrado (no es

necesario cambiarlo).

*Interval: Introduce el intervalo de recoleccion de datos
expresado en minutos. (Nota: Algunos sensores no tendran esta

opcion).

pararegresar,0 paracontinuar.
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Paso 3. Asignar el sensor en la base de datos

Registra el sensor en un punto de analisis de tu base de datos.

0.Technical Support Buscalo desplegando el arbol de la base de datos con ", 6

Area de Luis

Test Lab encuentralo de forma manual en
MAT Vibracion
HR B&11
LR 869 Afade una nueva maquina y punto con siguiendo
G2 HR 0895
Bl 8073 los pasos vistos anteriormente en Machinery (Maquinaria)en la
R7015 pagina 70

VIAZ Extra
MA3 GPIO

- Selecciona el punto .

Ruben TEST
Selecciona " pararegresar,o  paracontinuar.
Paso 4. Configuracion de ejes y alarmas
Axis configuration
_ Es importante configurar correctamente los ejes
X axis Horizontal
de tu sensor Phantom™ para obtener datos
fiables.
¥ axis Vertical
Despliega la casilla para elegir la
7 axis " configuracion correspondiente a cada eje.

¢Como configurar los ejes?
e Eje Axial: Configura como axial el eje del sensor que es perpendicular al eje de la maquina.
e Eje Vertical: Configura como vertical el eje del sensor que es transversal al eje de la maquina.
e Eje Horizontal: Selecciona horizontal el eje el que se encuentra en direccion al horizonte con

respecto al eje de la maquina.
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Ejemplo 1:

Ejedela
Maquina

——
" Y=Vertical

il

Configurar alarmas:

Aqui puedes configurar una alarma para cada uno de los ejes del sensor y para
la temperatura interna del sensor Phantom™ (no debe pasar los 85°C o

185°F).
Has clicen o para reducir/aumentar el valor de alarma.

Si el valor configurado es excedido, la aplicacion de enviara una notificacion.

Veras mas sobre las notificaciones en la seccion: Tasks (Tareas)

Alarms

X axis
Y axis
inch/s

Temperature
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El apartado de Tasks te permite personalizar tus
notificaciones de acuerdo con tus requerimientos.
Elige valores o rangos de valores en una maquina,

punto o phantom para el envio de notificaciones.

MENU

@, Bluetooth devices
© About Wiser Vibe
DATABASE

& Change Database
& Machinery

& Routes

o+ Phantom
A Tasks

0 Notifications

Puedes agregar una nueva Task con el botén y

Edit tasks la pestafa de Edit tasks (Editar tareas) se abrira.
Aqui tienes las siguientes opciones para la
General Vo . .
settings asignacion de notificaciones:
by machine e by machine (Por maquina)

(] by Phantom

e by Phantom (Por Phantom)

Al escoger by

machine, en la parte

. ) Edit tasks
de Machinery tienes
las siguientes General &
settings
configuraciones: by machine

. ] by Phantom
e Select machine:

Machinery
Selecciona una Select machine
Choose a machine or |
maquina o punto e
Velocity

para la asignacion

de tareas.

Tasks o

e Units: Escoge las
unidades que seran
utilizadas para las ﬂ

tareas.

Edit tasks

El

Phantom
Extra =
Vibration -
HR 8611 =
HS 6342 -

Units Velocity

select the unit= *=~*

Acceleration

Velocity

Task: ;

Acceleration En
Temperature
Percentage of b

Signal Strength

Cancel n
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Al escoger by Phantom, en la

parte de Phantom tienes las

siguientes configuraciones:

Scan Phantom: Escanea el
codigo QR del sensor
Phantom vy llenara la
informacion de Phantom
type y Phantom code
automaticamente.
Phantom type: Debenir los
primeros 2 digitos del ID del
sensor, por ejemplo: 11.
Phantom code: Deben ir lo
ultimos 9 digitos del ID del
sensor, por  ejemplo:
189241234

Units: Escoge las unidades
que seran utilizadas paralas

tareas.

General &
settings
[J by machine

by Phantom
Phantom
Scan phantom

:n the GR Code of
Phantom

type

) digit he code, examy

Phantom .
code

Units Velocity

Scan phantor

Phantom
type

Phantom
code

Units

Acceleratic

Unavez que hayas terminado la asignacién de las
Tasks notificaciones a maquina o Phantom, agrega las

Cancel

boton

configuraciones especificas de la tarea con el
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En esta seccidn encontraras las siguientes

configuraciones:

e Name: Cambia el nombre de la tarea.

e Units: Selecciona las unidades de
acuerdo con lo previamente
seleccionado. Ejemplo: Root Mean
Square, Maximun value, etc.

e Condition: Escoger la condicién para la
gue se enviara la notificacion con
respecto al valor configurado. Ejemplo:
Mayor que, igual, etc.

e Value: Valor que indicara el envio de
notificaciones.

e Action type: Manera en la que se

emitira la notificacion.

task 1

Name
Axis

Units:
Velocity

Condition

Value 1
(mm/s)

Action type

task 1

All

Root Me

Greater 1

0.0C

Notificat

En la seccion de Message (Mensaje) puedes

personalizar el contenido de la notificacion.

Message

Title

Content: Agrega el contenido del mensaje.

Content

Title: Agrega el titulo del mensaje.

Interval: Configura el intervalo en el que se enviara

Interval 1 hou

wilnotexecutewihin s €ste mensaje.

f th

Solamente se enviara

una

notificacion en el mismo intervalo a pesar de que la

Cancel condicion se repita.

Guarda la tarea con el boton

Notifications (Notificaciones).
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Selecciona

Summary

Mode: EINAHR

Phantom code: 18 - 189270895
Name: G2 HR 0895

Group: Vibracion

—> X axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 5)
-> Y axis: G2 HR 0895 - (Alarm:; 3)

-> Z axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 4)

-> Temperature: G2 HR 0895 - (Alarm:

85)

~> Battery: G2 HR 0895 - (Alarm: 2.5)

. Previous
Selecciona para regresar, O

datos.

Habras terminado los 5 pasos:

Veras el siguiente mensaje al agregarlo:

pararegresar, 0

Paso 5. Final

para continuar.

Al final, veremos un resumen de los anteriores

pasos. Veremos:

El tipo de Phantom™ registrado.

El nimero de serie.

El nombre del sensor.

A que grupo pertenece.

Las alarmas de cada uno de los ejes y de
la temperatura.

La alarma de la bateria

para terminar y guardar el Phantom™ en la base de

Phantom and Assign Config

Name

Phantom saved

successfully

Scan Group Assign Config

e © © ¢o© ¢o
Finish
Finish
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Replace phantom
Replace Phantom™ (Remplazar Phantom”‘”) Replace a phantom sensor with another

Con esta opcién puedes remplazar un sensor Phantom™ con

o o

otro. El proceso se divide en 3 pasos:

Scan Original

Paso 1. Escanear sensor original

Scan Original

Step 1: Scan Original

Phantom Elige el sensor original que quieres reemplazar.
Enter code manually . L.
Has clic en para escanear el coédigo del Phantom™ o
Sensor: - i
. . .. Enter code manually
. introduce el codigo en

Description:

Step 1: Scan Original

. , . ., . Phantom
Ya que lo registres, veras la informacion del sensor, el tipo de sensor, su

10-EINALR-189258691
nombre, donde esta registrado, bateria y temperatura interna.
Sensor: Low Range / Low Noise Acceleror
189258691
. Previous le . MName: LR 8691
Has clicen pararegresar o en para continuar. Battery: 100%

Temperature; 26.5°C

Paso 2. Escanear Sensor nuevo
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Step 2: Scan New

Phantom Elige el sensor nuevo que quieres agregar.
11-EINAHR-1R9277637
Has clicen para escanear el codigo del Phantom™ o introduce el
Sensor: High Range Accelerometer - 18927
Name:
o ; Lo Enter code manually
Desce.'1_|:n:10n. Type: Accelerometer C0d|g0 en
Axes: 3

Resolution: 6400
Range: D.5 Hz - 10 KHz (X,¥)/0.5 Hz -
Amplitude range: 86 / 186G / 326

Floor noise: 630 g/vhe Hasclicen ~ pararegresaroen  paracontinuar.

Internal temperature: Yes

Paso 3. Confirmar

Save phantom @’

Phantom type: EINALR - Low Range / Low

Haz clicen ™ en cualquiera de los 3 pasos para volver ainiciar
el proceso.

Noise Accelerometer

Haz .clic en para regresar o en P para 189258691 => 189277637
confirmary remplazar el Phantom™.

Previous

Edit Phantom (Editar phantom)

Edit phantom
edit an existing phantom in the database

Edit phantom™ (editar phantom™)

Este menu te permite modificar configuraciones del sensor Phantom como Intervalo de envio de datos,

punto de asignacion, configuracion de ejes, etc.

Pég. 93



Solamente escribe el ID del sensor en

Enter code manually
g Enter code manually

o escanea el codigo QR con

Sensor: - y te permitira realizar los cambios.
Name:
Description: En caso de que el sensor no se encuentre dentro de

tu base de datos entonces te permitira agregarlo a

una maquina.

Delete phantom
Delete Phantom™ (EIiminarphantom”V’) permanently delete a phantom from the
database

Este menu te permite eliminar de manera permanente un sensor de la base de datos. Esta accion no se

puede deshacer por lo que se tendria que agregar este sensor de nuevo a la base de datos si quieres

utilizarlo.
Enter code manually
. JORT) Sensor: -
Has clic en para escanear el codigo del Phantom™ o S
Enter code manually Description:

introduce el cédigo en
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10-EINALR-189258691

Sensor: Low Range / Low Noise Accelerom
189258691
Name: LR 8691

Battery: 100%
Temperature: 26.5°C

Description: Type: Accelerometer
Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz
Amplitude range: 26 / 4G / 86
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

Review

Review all devices
provides a list of all the

side DB

Battery calculator (Calculadora de bateria)

vailable phanto!

Description: Type: Accelerometer
Axes: 3

Resolution: 6400

fange. 0.5 Hz - 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz
Anplitude range: 2G / 4G / 86
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

0.Technical
Support
|

Test

Lab

|

MA1
Vibracion
|

LR

8691

Ya que selecciones el Phantom™ podras ver la

informacion de el.

. Delete phantom ..
Has clic en para eliminar el

Phantom™.

Review (Revision)

Revisar todos los dispositivos
Esta herramienta te dirige a los

dispositivos de tu base de datos,

m

ventana explicada en la seccion:

Devices.

Tools (Herramientas)

Battery calculator

& Devices (43)

@ - VOLT 6000
@

0.Technical Su »Test L »MA3 GP »VM ED00
pport ab lie] CH1

@ code: 189266000 Model: EIVOLTIMETER
Firmware \a

51 07/09/2021

with this tool you will be able to know how

many time your battery has left

Esta herramienta te permite saber el tiempo aproximado que debe durar la bateria de tu sensor phantom.

Accelerometer

Expert

[] aTex

] 62

Accelerometer

Elije el tipo de sensor phantom, actualmente se tiene la opcion

v
de phantom Expert, ATEX y Gen2. Elije marcando la casilla .
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Interval send data: Selecciona el intervalo de envio de datos

configurado en tu sensor.

RMS time Interval: Elige que intervalo de envio de valores RMS

tiene tu sensor.

Recording settings: Elige las configuraciones de grabacion

configuradas en el sensor.

Settings [ -

Interval send
data

Fime in minutes

RMS time
interval

%]

o
=
1

Recording

s Max freq:
settings 1

Sensing alarm time: Elije los segundos configurados del tiempo

de deteccion de alarma.

Sensing alarm
time
Time in secor

30

Permanent incoming

connections allowed . » .
connections” activada.

Distance s
between el
getways Distance betwen gateways: Selecciona el rango de distancia
Max transfer t [ | phant t
8 entre el sensory el phantom gateway.
power

sensor cuenta con la opcién “enable permanent incoming

Max transfer power: Elige la potencia de transferencia del

phantom.
Abajo veras los resultados de la calculadora.

Como la aplicacién lo indica, el valor calculado es un aproximado,
existen otros factores que pueden afectar el tiempo de vida de la
bateria, como las alarmas, reinicio manual del sensor, temperatura

de operacion, entre otros.

6.2.5Tasks (Tareas)

2 years, 11 months

Permanent incoming connection allowed: Activa esta casilla si el

The calculated value is an estimate. There
are several other factors that may affect

battery life, such as:
» The number of alarms
* Manual collections
» Temperature
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El apartado de Tasks te permite personalizar tus notificaciones de

acuerdo con tus requerimientos. Elige valores o rangos de valores en una

maquina, punto o phantom para el envio de notificaciones.

Edit tasks

General G
settings

by machine

(] by Phantom

Al escoger by machine, en la parte
de Machinery tienes las siguientes
configuraciones:

o Select machine: Selecciona
una maquina o punto para la
asignacion de tareas.

e Units: Escoge las unidades que

seran utilizadas para las tareas.

Puedes agregar una nueva Task con el boton

MENU

@ Bluetooth devices
© About Wiser Vibe
DATABASE

& Change Database
& Machinery

& Routes

o« Phantom

M Tasks

0 Notifications

@

y la pestana de Edit

tasks (Editar tareas) se abrira. Aqui tienes las siguientes opciones para

la asignacion de notificaciones:
e by machine (Por maquina)

e by Phantom (Por Phantom)

Edit tasks

General @
settings

by machine

() by Phantom

Machinery

Select machine

Units Velocity

Tasks

Cancel

Edit tasks
El
Phantom
Extra -
Vibration -
HR 8611 -
HS 6342 -
Units Velocity
th Acceleration
Velocity
Displacement
Task

Acceleration Envelope
Temperature
Percentage of battery

Signal Strength

Cancel n
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Al escoger by Phantom, en la parte de

Phantom tienes las siguientes m
configuraciones: General L
settings
e Scan Phantom: Escanea el cddigo QR del O by machine
B by Phantom
sensor Phantom y llenara la informacion e s R
de Phantom type y Phantom code Scanphwiben - oy 19
automaticamente. i 0 Acosleration Envelope
12 digit he cod Xami Phantom Temperature
e Phantom type: Deben ir los primeros 2 e Percentageof bettery
Phantom 1 ‘a s Signal Strengtt
.. . code ' - * >
digitos del ID del sensor, por ejemplo: 11. Last aray of numbers on the co Units
e Phantom code: Deben ir lo ultimos 9 T  Velocity
digitos del ID del sensor, por ejemplo:
189241234 Tasks (0]
e Units: Escoge las unidades que seran

utilizadas para las tareas.

Una vez que hayas terminado la asignacion de las notificaciones a
maquina o Phantom, agrega las configuraciones especificas de la

o

Tasks

Cancel

tarea con el boton

En esta seccidn encontraras las siguientes configuraciones:

e Name: Cambia el nombre de la tarea. task 1

e Units: Selecciona las unidades de acuerdo con lo

previamente seleccionado. Ejemplo: Root Mean Square, O task 1
Maximun value, etc. Axis All
e Condition: Escoger la condicion para la que se enviara la Units: Root Me
Velocity
notificacion con respecto al valor configurado. Ejemplo: .
Condition Greater 1
Mayor que, igual, etc.
Value 1 0.0C
e Value: Valor que indicara el envio de notificaciones. (mm/s)
Action type Notificat

e Action type: Manera en la que se emitira la notificacion.
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En la seccidon de Message (Mensaje) puedes personalizar el contenido

Message & de la notificacion.

Title Title: Agrega el titulo del mensaje.

Content Content: Agrega el contenido del mensaje.

Interval 1 hour Interval: Configura el intervalo en el que se enviara este mensaje.

et g Solamente se enviara una notificacion en el mismo intervalo a pesar de
P que la condicion se repita.

Guarda la tarea con el boton
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6.2.6 Notifications (Notificaciones)

- Notifications :
En esta seccién podras ver las notificaciones de tu base de
. Wednesday, 16 Febr... JiES > All
datos de El-Analytic™®, como las alarmas de los sensores, e e ..

16/02/2022 2:17:53 PM (1) °

avisos de inactividad, etc.

En cada notificacion veras la maquina a la que pertenece el @ vibration Alarm for: M1

sensor, la fecha, la razén por la cual se envia la notificacion y © (15) M1 exceedthe  16/02/2022217:53 PM
alarm threshold in Velocity for point

el punto de analisis. Point1

Slecciona en la casilla superior para cambiar la forma de ver las
Welnesdag 16 Febr. D - notificaciones. Aqui, podras elegir entre cuatro opciones para

colocar la fecha:

16/02/2022 2:.17:53 PM (1) °

@ vibration Alarm for: M1 Day Week Month Custom

@ (15) M1 exceed the 16/02/2022 21753 PM

alarm threshold In Velocity for point

Point1 Eligiendo por cantidad de dias (Day), semanas (Week), meses

(Month) o ingresando una fecha especifica (Custom).

&< Notifications :

Wednesday, 16 Febr. All
16/02/2022 2:17:53 PM (1) °

@ Vibration Alarm for: M1

Una ves que elijas la forma de observar el tiempo, podras

cambiar entre el periodo de tiempo con los botones
. También, puedes utilizar & para comprimir u

ocultar una notificacion, y @ para volver a desplegarla. T T

alarm threshold in Velocity for point

Point1
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Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

L Puedes hacer clic en cualquier notificacion para abrir los detalles
MA1 Vibracion exceed the alarm threshold in .
Velocity for point: LR 8691 y otras herramientas.
Parameter: Velocity
H - 0.436 mm/s SR En la parte superior veremos el nombre de la maquina en donde el
V - 0.660 mm/s 4:52:05 FPM
A - 0.444 mm/s sensor esta registrado, la razon de alarma, el punto de analisis, la

fechay la hora, y los valores de velocidad para cada eje:

Open in machine inspector -

Open
© H- 0.436 mm/s Maquina
© V- 0.660 mm/s l
Vibration Alarm for: MA1 Vibracion
© A-0.444 mm/s m

—
MA1 Vibracion exceed the alarm threshold in
Velocity for point: LR 8691

Parameter: Velocity

H-0.436 mm/s 21/10/2021
V - 0.660 mm/s 4:52:05 PM
A - 0.444 mm/s

Velocidad para cada eje

Razon de alarmay
punto de andlisis

Fecha y hora

A continuacion, veremos los valores numéricos registrados

en cada eje.
Open in machine inspector

O H-0.436 mm/s

OV -0.660 mm/s Resumen (Overview) .

O A-0.444 mm/s

Has clic en @para abrir el inspector de la maquina.

Las herramientas del inspector se describen en la seccién:

Presiona para abrir la FFT y la TWF de la medida del

eje con las herramientas descritas en los apartados:

Herramientas del TWF y Herramientas del FFT.
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Filtrar notificaciones

& Notifications B

Enla esquina superior derecha de la pantalla de Wednesday, 16 Febr. H All

notificaciones, podemos filtar que notificaciones

16/02/2022 2:17:53 PM (1) °
- All
: \

queremos ver. Selecciona o para

@ Vibration Alarm for: M1

desplegar el menu.
5) M1 exceed the 16/02/2022 2:17:53 PM

All Muestra todas las notificaciones sin ningun tipo de filtro.

Solamente muestra las notificaciones relacionadas con sensores Phantom™ de

@ vibration
vibracion.
. Temperature Muestra las notificaciones relacionadas con sensores de temperatura.
Amperage Apareceran las notificaciones que sean de mediciones de corriente o amperaje.
© Speed Activa las notificaciones de RPM, para el sensor Phantom™ de velocidad.

> Low battery  Muestra las notificaciones de los sensores Phantom™ que tienen bajo nivel en la bateria.

Notificaciones relacionadas a la temperatura interna de los

1) Phantom internal temperature
sensores.
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6.3 TOOLS (herramientas)

TOOLS
. Balancing

En la Gltima seccion, denominada “TOOLS” o herramientas, 0 Online file browser
tendremos 6 herramientas que nos ayudaran con el manejo de

mis datos. )
Settings

82 QR Connect

©® Show route log

6.3.1Balancing (Balanceo)

Con la herramienta de balanceo, podras realizar procesos de balanceo )
2 Balancing
dinamico en 1 plano.

< Balancing C
[ Sesion de balanceo ]—-r> l Opclones

Mediclones y e Opciones
resultados e D

e Sesiones de balanceo
e Maediciones y resultados
e Grafico polar

e Herramientas

Grafico
polar ‘
I Herramientas }—I-)

5]

La ventana de balanceo cuenta con:
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Opciones
OPTIONS

> Connection Manager

L Balancing :
En la esquina superior derecha tenemos /

Single plane Set“ngs

L]
. . L Plane 1 Mass
las opciones de balanceo, has clicen = NEW
0.000 <0
para desplegarlas.
0.000 <0° 0.000 < 0 Single plane session

Remove session

Connection manager:

Back
. ¢2» Connection Manager
La herramienta: g

! Wiser (WiFi) @ Bluetooth devi
Abrira el administrador de conexiones, con esto puedes

conectarte al WIiSER triaxial con la opcion WIFI como viste en

Connect to Wiser
attempt to connect to Wiser using Wif
la seccion: Opcion 1: WiSER™ 3x.

W

W) == B
/y‘
//
“/
También puedes acceder al administrador de conexiones desde ’f !
| o 2 -
- I . 15 —ts ]
la pagina principal con el botén que se muestra. 1
210 '\\
AN
\\\V"
open file

mm/s
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) Settings
La herramienta

=N
h

General (3) [ -

Units _
mm/s

default units for be

lancing

Polar type

Metric

type of polar to be used (CCW or CW)

Legends visible

Wizard (5)

Displacement :
3 Em
units

Results Mass J—
Units e

Weight Units

kilograms

Dimensions

y milimeters
Units -

Suspensions
mass (kg)

e

También puedes cambiar las unidades del grafico, desde la ,E,;-" g v AL 0 8

Settings:

abre las configuraciones generales de balanceo.

General (3)

e Units: Elije las unidades por defecto para el balanceo.
e Polar type: Tipo de grafico polar que se usara.
e Legends visible: Mostrar/ocultar las leyendas de la grafica

polar.

Wizard (5)

e Displacement  units: Elije las unidades de
desplazamiento.

e Results Mass Units: Elige las unidades de la masa de
correcion del balanceo.

e Weigth units: Unidades por defecto de los pesos de
prueba.

e Dimensions units: Elije las unidades de las dimensiones.

e Suspensions mass (kg): Elije la masa de tus bases
flotantes en kg. También puedes utilizar la barra inferior

para cambiar el peso.

inch/s

pantalla deinicio con la herramienta
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Anadir o eliminar sesion de balanceo:

Single plane session

Al seleccionar esta herramienta
puedes afadir sesiones de balanceo

en la misma ventana, ejemplo.
Remove session

Esta herramienta remueve una sesion

de balanceo de la ventana.

150 \ 30
\

"‘v v"
| 0 2 4 6 b
] el e — 0
' f

\ J

\ /
10 330

Realiza una primera corrida sin ningun peso de

Aiadir sesion: Remover sesion:
& Balancing < Balancing
Nane Single plane 2 Single plane 3 Single plane Single plane 2

Proceso de Balanceo

Para el proceso de balanceo, selecciona hacia que driecciéon

gira el rotor con el botén O .

0.109 < 16"

prueba, y agregala en la siguiente casilla: 6.304 < 193° 3.000 < 180°
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Single plane

Plane 1 Mass . .
Realiza una segunda corrida con un peso de
0.109 < 16° prueba, elije los valores en la casilla marcada en
rojo, e introduce la masa y el angulo en la casilla
6.304 < 193° 3.000 < 180° marcada de verde.
0.051< 177 rune

Single plane
Abajo, veras la masa de correcion, con el éangulo .
Plane 1 Mass
correspondiente.
0.109 < 16°
Si deseas mejorar aun mas tu balanceo, activa la
6.304 < 193° 3.000 < 180°
herramienta Tune @),
0.051 <177 Tune

Plane 1 Mass
Realiza otra corrida, y colécalo en la casilla marcada de
27254 15° rojo.
Verds la nueva masa de correcion y el angulo
[1:275 < 178°] Tune @D correspondiente en la casilla marcada de verde.
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6.3.20nline File browser (Explorador de archivos en linea)

< Online file browser

Jan 18-Feb 18 < ‘ > all

El explorar en linea te permitira ver los archivos "
EH 0.0.11.41 y 43 TS company
guardados en tu base de datos en la nube.

Eﬁ 0.Technical Support
Al entrar, veras lo siguiente:
Him 1.Ruben TEST
Eﬁ 2.Tech & Elec

Eﬁ Cloud connector

< Online file browser En la parte superior, elige la herramienta:

Jan18-Feb 18 < ‘ > all
Jan18-Feb 18

Eﬁ 0.0. 11.41 y 43S company 3 , , :
para cambiar la forma de ver los datos. Aqui, podras elegir entre

Eﬁ 0.Technical Support X
cuatro opciones para colocar la fecha:

BEim 1.Ruben TEST

Bim 2.Tech & Etec Day Week Month Custom

Ei Cloud connector

Elige por cantidad de dias (Day), semanas (Week), meses (Month) o ingresando una fecha especifica

(Custom).

Una ves que elijas la forma de observar el tiempo, podras cambiar entre el periodo de tiempo con los

botones .
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& Online file browser

Jan 18 - Feb 18 < ‘ >

También puedes filtrar los datos por tipo de medicién con la

all

s Eﬁ 0.0. 11.41 y 43 TS company vibration

herramienta * en la parte de arriba a la derecha.
thermal
Ei 0.Technical Support
Ei 1.Ruben TEST
< Online file browser
0.0.11.47 y 43 TS company Tech lab area
Vibration Exp HR 7425
FE—— all Selecciona la compafia, area, maquina y punto donde

se encuetran tus datos:

0.0.11.41 y 43 TS company Tech lab area
v Vibration Exp HR 7425

Veras los datos en el nivel de punto y/o de eje, con la

Wl 17/02/2022 13:20:26 fechay hora que fue tomado.
A-0.345 mm/s

Jols 17/02/2022 13:14:20

H-0647 mm/s

o A o x ¢
0.0. 11.41 y 43 TS company Tech lab area
Vibration Exp HR 7425 Q@ sy TwE

Jan 18-Feb 18 all !

Has clic en el archivo que quieras Lv .
para abrirel TWFy el FFT. 25 " s
il 17/02/2022 13:20:26 0.1
. A-0345mm/s %
05
il 17/02/2022 13:14:20
0
H-0.647 mm/s 0 200 400 600 800
“ e Hz 3
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6.3.3Files Explorer (Explorador de archivos)

& File browser : Con esta herramienta, abriremos el explorador de

archivos, con todas sus herramientas que fueron

descritas en la seccién:

Testing
Motor Explorador de Archivos (File Browser)
6.3.4 Settings (ajustes)
Back Settings
Al seleccionar esta herramienta, abrimos las configuraciones o Measure system
ajustes de nuestra cuenta de El-Analytic™, estas configuraciones .
elric

seran modificadas tanto en la aplicacién como en tu cuenta en la

Imperial

nube.

_ _ _ . Frequency Units
De la misma manera, cambiar estas configuraciones desde la

pagina de El-Analytic™ las modificara en la aplicacion WiSER™ Hz

Vibe Pro.

CPM
Como el titulo de cada seccion indica, puedes modificar las Temperature Units
unidades de las mediciones de vibracion, eligiendo entre el

. - - . - ., . . Celslus
sistema métrico e imperial. También puedes elegir las unidades

de la frecuencia, la temperatura y la masa. Farenheit
. SAVE SETTINGS . Mass Units
Has clicen para guardar los cambios.

SAVE SETTINGS
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6.3.50QR Connect (conexion QR)

Con esta herramienta, puedes escanear un co6digo QR generado en
DigivibeMX® para conectarte al software y transferir archivos

medidos desde WiSER™ Vibe Pro.

Desde DigivibeMX®, selecciona la herramienta “WISER™ Vibe

Connect” para generar el codigo QR.

6.3.6 Show Route log (mostrar registro de rutas)

< Route Log (Active)

Con esta herramienta abriremos la cola de subida de los archivos
Test Machine-2-3x.anl

medidos en rUta' signals/2021-10-05 09-40/Test Machine-2-3x.a
Aqui podremos ver los archivos .ANL, en conjunto con el nombre - ——
/signals/2021-10-05 09-40/Test Machine-1-3x.a

de la maquina por la cual fueron medidos y la fechay hora de la

medicion. EI-TEST -1-3x.anl
/signals/2021-10-05 09-40/EI-TEST -1-3x.anl
FOLDERS
T Reset queue En la parte superior derecha tenemos las opciones del Route log.
[ii] Clear queue Selecciona * paradesplegar las opciones.

UPLOAD PROCESS .
En total tenemos 3 herramientas.

Stop

Reset queue: Reinicia la cola de subida, los archivos que se encontraban en
. Reset queue

proceso de subida se reinician y vuelven a empezar el proceso.
Clear queue: Elimina todos los datos que estaban en la cola de subida, vacia el

[i] Clear queue
route log por completo.

Stop Stop: Detiene la subida de archivos que esté en proceso, no elimina los archivos.
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